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Seguridad

1.1 Introduccioén
Antes de proceder con la puesta en marcha, lea atentamente este manual del usuario y siga las
instrucciones. El manual del usuario siempre debe guardarse siempre al alcance de la mano.
Danos en las cosas o personas, que se producen por no prestar la debida atencion a este
manual del usuario, no estan cubiertos por la Ley de Responsabilidad sobre el producto.

1.2 Simbolos
No seguir las instrucciones puede causar dafios personales o materiales.

@

Informacién importante.

1.3

1.4

Utilizacion reglamentaria

Este banco de pruebas sirve Unicamente para la comprobacion de frenos de automdviles. Debe
respetarse la carga axial permitida.

El banco de pruebas no puede modificarse sin la autorizacion expresa por escrito del
fabricante. En caso de infraccion la declaracion de conformidad pierde su validez.

Se desaconseja una utilizacion diferente a la utilizacion prevista.

Normas de seguridad para la puesta en marcha

e La instalacién solo debe ponerse en marcha por parte de los técnicos de MAHA o socios de
servicio autorizados.

e Todas las piezas eléctricas de la instalacion tienen que estar protegidas contra el agua y la
humedad.

e La instalaciéon no debe instalarse o utilizarse en espacios con peligro de deflagracién o
lavaderos de coches.

o El explotador debe prever protecciones opcionales (p. €j. luces de advertencia, bloqueos,
etc.) en funcién de las circunstancias locales.

¢ Debe usarse calzado de seguridad y guantes.
e Bloquee el juego de rodillos con los medios adecuados (p. ej. cadena o cinta de bloqueo).

e Elindicador debe colgarse en una zona segura y debe plegarse hacia la pared cuando no
se use (opcién charnela de pared).

e Al plegar el indicador este debe sujetarse desde la parte externa. jPeligro de aplastamiento!

¢ Antes de la conexion de los cables hay que garantizar que existe un interruptor de parada
de emergencia con llave segun las instrucciones de montaje. Fijar los guardamotores,
secciones transversales de cables. Indicacion en el esquema de conexiones (en el volumen
de suministro), placa de tipo. Fusible max. X.X A (segun placa de tipo).

BAE10101-es



1.5

BAE10101-es

e Elinterruptor principal debe proporcionarlo el propietario, debe colocarse directamente junto
al banco de pruebas y debe proporcionar una funcién de parada de emergencia.

Normas de seguridad para el funcionamiento

e Lainstalacion debe funcionar tnicamente dentro de sus limites de rendimiento.
e La instalacién sélo debe utilizarse por parte de personal cualificado.
e La instalacion, junto con el area de trabajo, debe mantenerse limpia.

e Cuando no esté en servicio, la instalacion tiene que estar desconectada y el interruptor
principal tiene que estar cerrado con un candado para evitar que se conecte otra vez.

e En casos de emergencia, desconectar la instalacién con el interruptor principal o el
interruptor de parada de emergencia.

e Enla zona de peligro de la instalacién no debe haber ninguna persona. Las piezas que giran
0 se mueven son peligrosas (por ejemplo los rodillos del banco de control).

e En caso de tener motores en marcha dentro de recintos cerrados existe peligro de
intoxicacion. El usuario debera garantizar una circulacién de aire suficientemente elevada.

e Hay que evitar exigencias innecesarias en el vehiculo y en el banco de pruebas.
e Conduzca lentamente el vehiculo al banco de pruebas.
e Al conducir el vehiculo hay que asegurarse de que no haya nadie en la zona de peligro.

¢ Cuando el vehiculo se encuentre con el eje motriz sobre el juego de rodillos, sélo debera
abandonar el juego de rodillos cuando estos estén accionados. La salida con el
accionamiento de los rodillos parado puede dafiar los motores eléctricos debido a una
aceleracion de los rodillos excesiva.

¢ Lainstalacion no debe funcionar sin el control de resbalamiento activado. Esto podria danar
los neumaticos.

¢ No intentar arrancar ningun vehiculo con la instalacion. Esto podria provocar dafios en el
banco de pruebas.

e En el juego de rodillos estandar no deben comprobarse vehiculos 4x4. Existe la posibilidad
de danar el vehiculo y la instalacion. En caso de duda, informese a través de su
representante de servicio.

e Durante las pruebas el vehiculo debe estar cerrado. Si puede dafarse a otras personas
fuera del vehiculo, hay que usar proteccion de los oidos.

e El operario no debe abandonar el vehiculo durante la prueba.
¢ No debe aparcarse ningun vehiculo en el juego de rodillos o en las rampas opcionales.



1.6

1.7

Zona de peligro

Durante el funcionamiento del banco de pruebas no debe haber ninguna persona en la zona de
peligro:
5 (cinco) metros alrededor del juego de rodillos en todos los lados.

5m EE 5m

~ 5m

5m

Normas de seguridad para trabajos de mantenimiento

Las tareas de servicio unicamente deben realizarse a través de técnicos de MAHA o socios
de servicio autorizados.

Sdlo los expertos en electrénica pueden realizar trabajos en la parte eléctrica de la
instalacién.

Antes de cualquier trabajo de reparacién, mantenimiento o preparacion debe desconectarse
el interruptor principal e impedir su reconexion.

Peligro de incendio por el desgaste de la goma en el juego de rodillos. Limpie con
regularidad. Antes de las tareas de mantenimiento hay que quitar los residuos del desgaste.

En todos los trabajos en el juego de rodillos hay que garantizar que el interruptor principal
esta bloqueado y los guardamotores estan desconectados.

En las tareas en el armario de distribucion o los juegos de rodillos tenga en cuenta la
calefaccion (opcional) o las piezas calientes.

En caso de un arranque no deseado del banco de pruebas, el banco debe dejarse fuera de
servicio y debe avisarse al servicio técnico.

BAE10101-es
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Dispositivos de seguridad

Los dispositivos de seguridad (algunos opcionales) deben comprobarse con regularidad a
través de un técnico de servicio autorizado. Deben tenerse en cuenta los requisitos legales.
iEl banco de pruebas no debe funcionar con dispositivos de seguridad defectuosos!

¢ Interruptor principal con llave

Sirve para conectar y desconectar la instalacién, asi como interruptor de parada de
emergencia. El interruptor puede bloquearse con un candado para evitar una conexion no
autorizada.

¢ Interruptor de parada de emergencia

Sirve para la desconexion rapida durante el funcionamiento. Interrumpe el suministro de
corriente.

e Control de arranque

El control de arranque impide el arranque de los rodillos si las ruedas estan bloqueadas
(cojinetes fijos, forro de freno agarrotado). Este dispositivo protege al vehiculo o sus
neumaticos de los dafos.

¢ Rodillos tensores

Con la comparacion de las revoluciones del accionamiento y los rodillos tensores se determina
el resbalamiento. Para arrancar el banco de pruebas deben estar presionados ambos rodillos
tensores.

¢ Dispositivos de advertencia opticos y acusticos

Los dispositivos de advertencia 6pticos y acusticos deben instalarse en el lugar adecuado y
deben percibirse bien en todo momento. En caso de averia de los dispositivos de advertencia,
el banco de pruebas debe dejarse fuera de servicio hasta que vuelvan a funcionar.

e Seguridad de foso

Barreras de luz o sistema de seguridad con captadores de movimientos. Si una persona entra
en la zona de seguridad, el banco de pruebas se desconecta.

¢ Cinta de seializacion amarilla y negra

La cinta de sefalizacion amarilla y negra alrededor del juego de rodillos y el foso sirve como
delimitacion del banco de pruebas y debe sustituirse en caso de defecto. N° art. 19 6014 (38
mm) /19 6015 (50 mm).

¢ Indicadores de advertencia e informacion

En el banco de pruebas existen indicadores de advertencia e informacion. Estos indicadores no
deben modificarse o quitarse. Los indicadores defectuosos deben sustituirse (n° ref. abajo).

¥

ACHTUNG!

Nur nach Ausschalten des
Hauptschalters dffnen.
ATTENTION!

Only open after interrupting

the main switch.
ATTENTION!

Ouvrir seulement aprés interruption
du commutateur principal.

54 2132 54 2683



1.9 Accesorios

La instalacion solo debe funcionar con los accesorios autorizados por MAHA.

1.10 Conducta en caso de accidente

¢ Los heridos deben rescatarse de la zona de peligro. Informese de donde se guarda el
material de vendaje. Consulte a un socorrista.

e En caso de accidente, ofrecer los "primeros auxilios" (cortar hemorragias, inmovilizar las
extremidades heridas), informar del accidente y proteger la zona del accidente.

¢ Informe inmediatamente a su superior ante cualquier accidente. Procure tomar notas sobre
cada prestacion de primeros auxilios, p.ej. en un libro de accidentes.

e Mantenga la calma y responda las consultas.

BAE10101-es
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2.1

2.2

2.3

Descripcién

Introduccion

La calle de ensayos de seguridad EUROSYSTEM esta compuesta por moédulos y se puede
ampliar segun necesidad. En su configuracion estandar se compone de los siguientes grupos
funcionales: Alineador al paso, banco de control de amortiguadores, frendmetro.
Adicionalmente se pueden conectar todos los equipos de control existentes de la empresa
MAHA. En casos individuales es posible la adaptacién de equipos de control de otros
fabricantes.

La calle de ensayos EUROSYSTEM en su version estandar esta equipada con PC y pantalla,
asi como con el software EUROSYSTEM. Este software desarrollado por MAHA y especifico
para calles de ensayos se basa en el sistema operativo Windows y permite la conexién en red.
Asi los valores de medicion de las calles de ensayos pueden ser tratados en la propia red de
ordenadores.

Los datos de medicion pueden memorizarse y organizarse en bases de datos con o sin mando
a distancia. Es posible la utilizacion de un indicador analdgico adicional (agujas).

Utilizacién reglamentaria

e Las calles de ensayos EUROSYSTEM sirven para la comprobacion de turismos, vehiculos
de transporte, camiones y motocicletas (se requiere cubierta de rodillos especial). Segun
equipamiento se pueden controlar diferentes funciones del vehiculo, como p. ej. frenos,
amortiguadores, geometria de la rueda, etc.

¢ Se prohibe cualquier modificacién del equipo sin autorizacién expresa por escrito del
fabricante. En caso de infraccion, la declaracion de conformidad pierde su validez.

Transporte

Para el transporte se precisa un equipo elevador adecuado asi como un dispositivo
de suspension mediante cadena. jObservar la capacidad de carga maxima!

‘ Utilizar proteccién de cabeza y pies adecuada. Durante el transporte, las piezas
- pueden oscilar y causar contusiones al depositarlas.

Montaje

La calle de ensayos solamente debe instalarse y ponerse en marcha por el servicio técnico de
la empresa MAHA o colaboradores autorizados. Para la instalacion o la ampliacion de la calle
de ensayos se deben observar las indicaciones de la empresa MAHA.

En caso de instalaciéon defectuosa la declaracion de conformidad CE del fabricante pierde su
validez. MAHA no asume ninguna responsabilidad por dafios debidos a una instalacion
defectuosa no autorizada. Asimismo, la garantia del fabricante perdera su validez en este caso.

BAE10101-es
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2.5

Emision de ruido

La emisién de ruidos durante una comprobacion de vehiculo resulta sobre todo del motor del
vehiculo. Esta emision de ruidos es diferente para cada vehiculo y no se origina en el banco de
prueba.

Frenémetro de rodillos
El valor de emision de ruido ocasionado por el frendmetro (traccion de rodillos) asciende a
menos de 70 dB (A) en el area de los puestos de trabajo de los operarios.

Banco de control de amortiguadores
El valor de emision de ruido originado por el banco de prueba (placas de prueba vibrantes)
asciende a entre 75 dB (A) y 80 dB (A) en el area de los puestos de trabajo de los operarios.

Alineador al paso
El valor de emision de ruido ocasionado por el alineador al paso asciende a menos de
70 dB (A) en el area de los puestos de trabajo de los operarios.

BAE10101-es
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2.6
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Datos técnicos
IW 2/ MBT 2x00

Visualizacion / Control
Visualizacion

Control

Medidas de consola (Al x An x La)

Medidas de armario (Al x An x La)

Consola de Comunicacion 3000 / EUROSYSTEM
Pantalla PC, opcionalmente a través de monitor TV

A través de consola de comunicaciones EUROSYSSTEM
1400 x 800 x 670 mm

950 x 800 x 250 mm

Frenémetro IW 2

Juego de rodillos

Carga por eje (transitable)
Potencia de motores
Velocidad de prueba
Rango de medicion

Exactitud de la medicién

min.
Ancho de via

max.
Diametro de rodillos

largo
Medidas ancho

alto

Alimentacion de tension / Fusibles

EURO-PROFI EURO EURO
Nr. 2 Nr. 2 Nr. 5
35t 4,0t 50t

2 x 3 kW 2 x4 kW 2 x4 kW
5 km/h
0-8kN

2 % del valor de final de escala
2 % de diferencia entre lado izquierdo y derecho

780 mm

2200 mm 2800 mm
202 mm

2320 mm 2710 mm
680 mm
280 mm

230V /400 V, 3 fases, 50/ 60 Hz / 25-35 A

Banco de Suspensiones

Carga por eje (normal / reforzado)
Carga maxima por eje (transitable)
Potencia de motores

Frecuencia de oscilacion 2-10 Hz
Rango de medicion

Ancho de via min / max

Medidas (Al x An x La)

Alimentacion de tension / Fusibles

MSD 3000
22t
2,5t/13,0t (Opciodn)

1,1 kW

2-10 Hz
Max. 70 mm de carrera

880 /2200 mm

2320 x 800 x 280 mm

230V /1 fases, 50 /60 Hz /16 A

Alineador al Paso
Carga por eje

Rango de medicion
Medidas (Al x An x La)

Alimentacion de tensién / Fusibles

MINC-PROFI MINC | EURO
20t 3,0t
0 — 20 m/km
1020 x 460 x 80 mm
230V,50/60Hz/10 A
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IW 4/7 | MBT 4x00/7x00
Visualizacién / Control

Visualizacion
Control

Medidas de consola (Al x An x La)

Consola de Comunicaciéon 3000 / EUROSYSTEM
Pantalla PC, opcionalmente a través de monitor TV

A través de consola de comunicaciones EUROSYSTEM 6 a través

de armario independiente

1400 x 800 x 670 mm

Frenémetro

Juego de rodillos

Carga por eje (transitable)
Potencia de motores
Velocidad de prueba

Rango de medicion
Exactitud de medicion

Largo de rodillos
Diametro de rodillos
Largo
Medidas Ancho
Alto

Alimentacion de tensién / Fusibles

IW 4 EURO
Nr. 1 Nr. 2
13t/15¢t
(2x) 9 kW, 11 kW
2,3 km/h bzw. 4,6 km/h*
0-30 bzw. 40 kN

IW 7 EURO
Nr. 1 Nr. 2
18t/20 t*
(2 x) 11 kW, 16 kW*
3 km/h bzw. 6 km/h*
0-40 bzw. 60 kN

2 % del valor de final de escala
2 % de diferencia entre lado izquierdo y derecho

1000 mm 1150 mm

202 mm 265 mm
2005 mm 1236 mm 2225 mm 1427 mm
765 mm 1043 mm 862 mm 1142 mm
280 mm 550 mm 400 mm 700 mm

230V /400 V, 3 fases, 50 / 60 Hz / 35-65 A

Detector de Holguras

Carga por eje

Movimiento por lado

Dimensines de placa (La x An x Al)

Alimentacion de tension / Fusibles

LMS
20t
max. 100 mm
750 x 750 x 232 mm

230V /400 V, 3 fases, 50/60 Hz, 16 A

Alineador al Paso

Carga por eje

Rango de medicion
Dimensines (La x An x Al)

Alimentacion de tensién / Fusibles

MINC Il EURO
15t
0 — 20 m/km

1020 x 770 x 135 mm
230V,50/60Hz/10 A

Accesorios

Sensores de presion
Cargador

Simulador de carga hidraulico
Sistema de pesaje

Sistema de medicion 4x4

0-20 bar (neumaticos) 6 0-160 bar (hidraulicos)
para control remoto y 10 sensores de presion
0-15t
0-20 t

Para vehiculos de traccion ntegral 4x4

BAE10101-es
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IW 10/ MBT 1000
Juego de rodillos

Carga por eje

Potencia motriz

Velocidad para la prueba
Posicién del motor
Longitud rodillos

Diametro rodillos

Distancia entre ejes rodillos
Alimentacion

Fusibles

Dimensiones juego de rodillos (An x Al x L)

Peso

MBT 3x00

Carga axial (transitable admisible)
Potencia motriz

Velocidad de prueba

Indicador de valores de medicién
Precision de indicacion

Ancho de via min....max.
Longitud de rodillos

Diametro de rodillos

Distancia entre rodillos

Alimentacion de corriente

Fusible

Coeficiente de seco Acero / Sintético*
rozamiento de

rodillos humedo Acero / Sintético*

2t

3 kW

5 km/h

lateral

610 mm

& 202 mm

400 mm

400V, 3 fases, 50 Hz
25 A lento

680 x 265 x 1420 mm
215 kg

8.000 kg
(2 x) 5,5 kW

5 km/h
0..8kN/0...16 kN

2 % del valor final del rango de medicion;
2 % de diferencia izquierda/derecha

870...2800 mm (variable)
1.000 mm

192 mm

400 mm

3~400V + N + E; 50/60 Hz
35 Alento

aprox. 0,9

aprox. 0,7 / aprox. 0,8

*Opcién
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MBT 5250

Carga axial (transitable admisible)

Potencia motriz
Velocidad de prueba
Precision de indicacion
minimo
Ancho de via
maximo
Longitud de rodillos
Diametro de rodillos
Distancia entre rodillos

Altura de paso minima

Alimentacion de corriente / Fusible

Unidad de indicacion
Control

Dimensiones del pupitre de comunicaciones
(AlxAnxH)

Dimensiones del armario de distribucion
(AlxAnxH)

Conexion de interfaz

18t

(2x) 4 kW > "low speed"
(2x) 11 kW "high speed"

0,7 km/h "low speed"
2 km/h "high speed"

2 % del valor final del rango de medicién
2 % de diferencia entre izquierda/derecha

600 mm (variable)
3.000 mm (variable)
1.200 mm
130 mm
450 mm
150 mm
230 V/400 V, 3 fases 25 Alento "low speed”
50/60 Hz 63 A lento "high speed"
Monitor PC o pantalla tactil inalambrica FTS 2010
Automatico mediante pupitre de comunicaciones 3000 o armario de
distribucion

1400 x 800 x 670 mm

950 x 800 x 300 mm

Red Ethernet

BAE10101-es
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MBT 6250
Carga axial (transitable admisible)
Potencia motriz

Velocidad de prueba

Precisiéon de indicacion

Ancho de via

Longitud de rodillos

Diametro de rodillos

Distancia entre rodillos

Diametros de neumatico permitidos

Alimentacion de corriente / Fusible

18.000 kg
(2x) 11 kW
3 km/h

2 % del valor final del rango de medicion
2 % de diferencia izquierda/derecha

800 mm (variable)
3100 mm (variable)

1.150 mm
265 mm
685 mm

800...2.200 mm

3~ 400 V; 50/60 Hz; 63 A lento

seco Acero / Sintético (opcion) aprox. 0,9
Coeficiente de friccion de
los rodillos ) Acero aprox. 0,7
humedo
Sintético (opcional) aprox. 0.8

Unidad de indicacion
Control

Dimensiones pupitre comunicacién (Al x An x Pr)
Dimensiones armario de distribucién (Al x An x Pr)

Conexion de interfaz

Monitor de PC o pantalla tactil inalambrica

Automatico mediante pupitre de comunicaciones 3000 o
armario de distribucion

1400 x 800 x 670 mm
950 x 800 x 300 mm

Red Ethernet
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2.7

Dispositivo de apriete (motocicleta)

P — T

A Interruptor del dispositivo de apriete para la rueda delantera
B Interruptor del dispositivo de apriete para la rueda trasera

C Limitador de presion (en la consola, para el ajuste de la presién de apriete)

BAE10101-es
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Instalacion y configuracion

3.1 Requisitos del sistema

Sistema operativo ... Win XP con SP 3; Win Vista (32 Bit) 2 ES v7.00.015; Win 7 2 ES v7.10.001
CPU. ..o > 1,6 GHz; recomendacion: Intel o productos AMD equivalentes
D1 Toto I o 11 ] o T TP 1 GB de memoria libre en disco duro
Tarjeta grafica .......ccccooveeiiniiciie, Resolucién 1024 x 768 con colores de 24 Bit (True-Color)
Memoria RAM ... Win XP: 512 MB; Win Vista, Win 7: 1 GB
D E=T o0 T30 [1 ] (o 1= PP UPRRSR Lector de DVD
101 (=T = Lo S USRS 2 interfaces USB libres
e Para la instalacion se debe disponer de todas las contrasefias y derechos de administrador.
e Para calles de ensayo con secciones de varias plazas se requiere una red TCP/IP.
e Para equipos externos con conexién RS232 se requiere una interfaz RS232.

@ e En el mercado existe una gran variedad de adaptadores USB a RS232. No obstante, no se

garantiza en ningun caso que cualquier adaptador funcione bien en las interfaces RS232.
Por esta razon MAHA ofrece adaptadores con el numero de referencia (VZ 910140) que ha
sido probados en los productos de MAHA.

e En caso de sustitucion de equipos antiguos con tarjeta PC-LON (ranura ISA) se debe tener
en cuenta que los ordenadores nuevos ya no tienen ranura ISA. Por ello, para la conexion
de la calle de ensayo al PC nuevo se requiere una tarjeta LON-USB (VZ 912033).

3.2

BAE10101-es

Iniciar la instalacion
v7.10 v7.20

B MAHA v | e

EUROSYSTEM 7.10.009 @‘
MAHA Maschinanbau Haldenwang h

Adobe Reader Deutsch
Adabe Reader Englisch GmbH & Co. KG.

. o5 Y : w A www.maha.de
L ¥ o AR el s
= “':i.‘: ‘\ {8 /—‘ Premium Workshop Equipment
{ 0O% Ve ghal ~
P i % Software Doku Tocls
i R | ﬂ-;, EUROSYSTEM Systemvoraussetzungen Adobe Reader Deutsch
{0 FoE n\b"‘ ) Installation Adobe Reader Englisch
P, L Eiarin \:/\P- f Installation LF4 Software Aklivierung
= \ Cgndn Doku: OBDSCANTOOL Update
ik ; £V
: p
b \ e {
K
s .

Doku: Installation
[Doku: Installation LF4

. o 70 P e .
B i { e A
3 g Hotline +49 (0)180 56242 MAHA GmbH & Co. KG
" Durchsuche CD

Durchsuche CO
MAHA im Internet A
Ein starker Partner fiir starke Werkstattausriistung MAHA im Internet Testing & Safety Technology 60 Fon:  +49 (0)8374 585 -0
Deenden A strong partner for top workshop equipment Liting iectinecedy’ ol {Smec. oy i iretia de
Beenden Dyno, Emission, Service -90 E-Mail: maha@maha.de

1 Introducir el CD en el lector.

= La instalacién se inicia automaticamente. Si no fuera el caso, ejecute Autorun.exe o
EUROSYSTEM\Setup.exe desde el CD.

2 Hacer clic en EUROSYSTEM para iniciar la instalacion.
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3.3

Seleccion del idioma de la instalacion

1 Seleccione el
idioma de
instalacion
deseado.

Se puede elegir
entre los idiomas
aleman e inglés.

2 Confirmar con
<Continuar>.

= Aparece el
InstallShield
Wizard.

3 Confirmar con
<Continuar>.

Eurosystem - InstallShield Wizard

Wahlen Sie eine Setup-Sprache aus

W' ahlen Sie die Sprache flrn die Installation aus der unten
aufgefiihrten Auswahl aus.

Deutzch

InztallShield

< Zurlick,

Wieiter » I [.-’-\hbrec:hen ]

EURCSYSTEM Setup

S5

Welcome to the InstallShield Wizard for
EUROSYSTEM ¥7.10.009

The InstallS hield Wizard will install ELROSYSTEM
W 0009 on youwr computer. To continue, click Nest.

< Back Meut > |[ Cancel

BAE10101-es
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3.4

3.5

BAE10101-es

Seleccion de la carpeta de destino

1

Seleccione la
carpeta de destino
sugerida o haga
clic en <Navegar>
para seleccionar
otra carpeta.

Confirmar con
<Continuar>.

EURCSYSTEM Setup

S5

Choose Destination Location

Select folder where setup will install files.

Setup will install EUROSYSTEM W7 10.009 in the following folder.

Toinstall to this folder, click Nest. To install to a different folder, click Erowse and select

another folder.

Destination Folder

C:\Program FilestMAHAMEUROSYSTEMAAT0

ar

Browse. .

< Back ][ Mest » l[ Cancel ]

Seleccion de caracteristicas

1

Marque las casillas
de las
caracteristicas que
desee instalar.

Confirmar con
<Continuar>.

EURCSYSTEM Setup

S5

Select Features

Select the features setup will inztall.

Select the features you want to install, and deselect the features you do nat want to install

a™

M Program Files

Documentation

Lon Manager

Lon Setup 32Bit
Lon Managerd

R00.47 kB of space required on the C diive
26032011 MB of zpace available on the C drive

Drezcription
Installation of the needed
program files

< Back ][ Mext = l[ Cancel
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3.6 Instalacién de programas adicionales
EUROSYSTEM Setup S
Install additional programs %
Mark the programs, which should be installed additionally. ‘;&mmz

1 Marque las casillas
de los programas
que desee instalar
adicionalmente.

2 Confirmar con
<Continuar>.

Ingtall Hardlock, driver
The zoftware iz protected via Hardlock [Dongle]. If thesze drivers are not available on your
shztem, you must activate this option.

Ingtall JSB-LOM driver
To inzstall the divers for USB-LOM devices [USE LON card or IJSB METH], activate thiz option.

< Back I[ Mest » l [ Cancel
o Si en su equipo ya se encuentra instalado un servidor SQL, la opcién <Iniciar instalacion del
y
1 servidor SQL> se desactiva automaticamente.
[hstallation

= EUROSYSTEM Yy
los programas
adicionales se
instalan en su
sistema.

Ch U AFINEXEDLL ves_restart exe

| Abbrechen |

BAE10101-es
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3.7 Seleccién de componentes y actualizaciones
EUROSYSTEM Setup S
Components and updates W
Select here, which components should be created and which e T
updates should be started. ‘.
1 Seleccione si [ Create \Windows Autostart entry
desea crea_lr_u_n Automatic node update I
enlace de inicio
automatico y/o
llevar a cabo una
actualizacion
automatica de
nodos.
2 Confirmar con
<Continuar>.
<Back [ MNests | [ Cancel
o

La opcién <Actualizaciéon automatica de nodo> solamente esta disponible si se ejecuta
LonSetup 32 y se detecte como minimo una tarjeta LON.

BAE10101-es
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3.8

Seleccionar la preconfiguracion SQL

1 Seleccione los
preajustes de SQL
deseados.

2 Confirmar con
<Continuar>.

EURCSYSTEM Setup

Select 5QL presettings

Fleaze zelect the presettings for this wersion. Please note, that these
zettings have no effect by an update.

(7) Mo Presettings

@ Select the favoured presettings

EUROSYSTEM Presettings Emissiontester o
EURDSYSTEM Presettings Emissiontester 854 (GTU, KUS, ... )
EUROSYSTEM Presettings Belgium Truck

EURDOSYSTEM Presettings w10 Bike [Section 140]
EUROSYSTEM Presettings Testlane CAR

EUROSYSTEM Presettings Testlane Car Polen

EUROSYSTEM Presettings Testlane Truck France

TEM Pregettings T

ELIRD gz MAHS W

EUROSYSTEM Presettings Teststand MB-Mode Car
EUROSYSTEM Presettings Testztand MB-Mode Truck
EUROSYSTEM Presettings car - MOREG WC expert system
EUROSYSTEM Presettings Testlane Metherland

L3

m

< Back ][ Mext » ][ Cancel

Segun el preajuste seleccionado pueden presentarse ventanas de didlogo adicionales.

3.9

Finalizar la instalacion

= Cuando aparezca
esta ventana, la
instalaciéon ha
finalizado con
éxito.

1 Haga clic sobre
<Finalizar> para
abandonar el
InstallShield
Wizard.

EURCSYSTEM Setup

InstallShield Wizard Complete

The InstallShield Wizard has succezsfully installed
EURDSYSTEM W7.10.009. Click Finish to exit the wizard,

Cancel

BAE10101-es
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3.10 Configuracion adicional en Windows 7

Esta seccion describe la instalacion de EUROSYSTEM con el control de cuentas de usuario
l activado en Windows 7 para las versiones Professional, Ultimate, Enterprise.

& MAHA - EUROS

Hebetechnik

Abgasgerate,

Priif- und X
Sicherheitstechnik ionspris d
—

Después de insertar el A 1 .
CD de EUROSYS- i www.maha.de

TEM. automatica- Premium Workshop Equipment

mente se e ‘;‘ . Software (;') Doku Tools

prog_rama utoRun®. EUROSYSTEM System requirements Adobe Reader German

Medlante esjta. . Installation Adobe Reader English

interfase se inicia la Installation LF4 Software Activation

instalacion de su OBDSCANTOOL Update

version de EURO-

SYSTEM.

Haga clic en

EUROSYSTEM (1).
Explore CD Hotline +49 (0)180 56242 MAHA GmbH & Co. KG
MAHA YWebsite Testing & Safety Technology -60 Fon:  +49 (0)8374 585 -0

: Lifting Technology -80 Internet: http:/iwww.maha.de

Exit Dyno, Emission, Service -90 E-Mail: maha@maha.de

%) User Account Contra =X

Con el control de Do you want to allow the following program from an

cuentas de usuario unknown publisher to make changes to this computer?
activado, aparece una

consulta de Windows

sobre si el programa Program name:  setup.exe

de instalacion de Publisher: Unknown

EUROSYSTEM puede File origin: Removable media on this computer
realizar cambios en el

ordenador.
¥/ Show details

Responda “Si” a esta
pregunta.

Change when these notifications appear

Realice la instalacion de EUROSYSTEM como se ha descrito, empezando con el paso
"Seleccioén del idioma de instalacién”.

BAE10101-es
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Después de una correcta B MhE=mmEe
instalacion hay que e

adJUdlcar dereChOS a Ia Organize « Open Include in library « Share with Mew folder =~ 0
= L]
carpeta de EUROSYSTEM. rm - :
e Local Disk (C2) *  MName Date modified Type

Para ello, vaya a la carpeta | ntel
de instalacion: PerfLogs b 720 o 50120101459 File foldg

. - - pen
> W|n 7 (32 B|t) - irogram S:e;(ﬂﬁ] Open in new window

.. Program Files
C:\Programas\MAHA\ b Common Fis . Share with ,
EUROSYSTEM\7XX | Intel Restore previous versions
> Wln 7 (64 B|t) | Internet Explorer Include in library 3
C:\Programas (x86)\ e Sendto ’
MAHA\EUROSYSTEM\7xx e cut
y haga CI'C con el bOt(')n . Microsoft SQL Server Copy
derecho del raton en la ki MsBuild Create shortcut
.1 '/ Realtek ) | Delet
carpeta con la version de B Reference Assemblis . e g - :
EUROSYSTEM (pej 720) | 720 Date modified: 25.01.2010 14:52 -
’ li' \ File folder Lpetie

En el menu contextual se- .

leccione "Propiedades* (2).

Permissions for 72

| General I Sharing | Securty | Previous Versions I Customize| Security
Object name:  C:\Program Files fc86)\MAHANEUROSYSTEM F2( Object name:  C:\Program Files &86)\MAHANEUROSYSTEM . 72(
Group or user names: Group or user names:
- ERSTELLER-BESITZER H2 ERSTELLER-BESITZER
|| | & svsTEN 3 I | |82 svsTEM 9
52, Administrstoren (MAHA-PC Administrataren) i 82 Administratoren (MAHA-PC\Admirz -£foren)
i ;‘Dl Plar: #rar (M AH AP Par drarl Il EI) Benutzer (MAHA-PC\Benutzer)
i || 82, Trustedinstaller
To change permissions, click Edit.
Pemissions for
ERSTELLER-BESITZER Alow Deny [ Ad. Ll femove |
Ful F:orrtrol - Pemissions for Benutzer Nlnl—,/—]Den}'
EE’T& . | Full control = -
.ea execute 2 Modify [}
List folder contents =
4 Read & execute ]
Read ) | 4
Wiite 1B List folder contents ]
Read [ o
For special pemissions or advanced settings,
click Advanced. Leam about access control and permissions
Leam about access control and permissions [ oK ] [ Cancel ] [ — ]
|| )
[ ok [ Cancel || Aoy
A A
En esta ventana, cambie a la pestana Ahora puede adjudicar la autorizaciéon. Marque
"Seguridad“ y haga clic en "Editar “ (3). en el area superior la entrada "Usuarios* (4) y
asigne a este grupo la autorizacion "Control
total “ (5).

Confirme la adjudicacion de derechos con "Aceptar®. Ahora la nueva autorizacién se aplica a
las carpetas y archivos correspondientes.

BAE10101-es
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Open

Troubleshoot compa

Open file location

A continuacién debe '@' Run as administrator
iniciarse EURO- Piny o Tackbar
SYSTEM como :

administrador. fiiio et ena

Haga clic con el botén Restore previous versions
derecho del ratéon en

el icono de ' Send to
EUROSYSTEM en el -

Escritorio y seleccione ;

en el menu contextual Copy

"Ejecutar como

ini Create shortcut
administrador” (6). reate shortcu

Delete

Rename

Properties

Do you want to allow the following program from an

unknown publisher to make changes to this computer?
A continuacion P ng P

aparece de nuevo la

consulta de Windows Program name:  LAUMCH_EUROSYSTEM.EXE
sobre si pueden Publisher: Unknown

realizarse cambios en File origin: Hard drive on this computer
el sistema.

Responda “Si*.

(v Show details

Change when these notifications appear

Ahora EUROSYSTEM se ejecuta en un contexto administrativo y tiene autorizacién para crear
las fuentes de datos ODBC necesarias. En el siguiente inicio de EUROSYSTEM es suficiente
con hacer doble clic en el icono de EUROSYSTEM.

BAE10101-es
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Subsanacion de errores

Error

Causa

Solucion

Al iniciar EUROSYSTEM
aparece este mensaje de
error.

Después de aceptar el
mensaje, aparecen mas
mensajes de error.

TEm————
SQLCreateDataSourcekEV.5QLConfigDataSou

./l._.l\.
| |
k.

En el primer inicio EURO-
SYSTEM requiere derechos
administrativos para poder
crear las fuentes de datos
ODBC.

)

DSN=MAHA_EUROSYSTEM_LOCAL#DESCRIPTIOM=Eurosystem
DatabasefSERVER=(local}#ADDRESS=(local|2AUTOTRAMNSLATE= noEN

ETWORK=DBMS50CNZDATABASE=MAHA_EUROSYSTEMS:

Could not write to the registry

oK

Inicie EUROSYSTEM con
derechos de administrador tal
y como se ha descrito
anteriormente.

Hay varios ajustes que no se
guardan tras reiniciar
EUROSYSTEM.

Los derechos en la carpeta de
EUROSYSTEM no son
suficientes.

Adjudique los derechos
necesarios a la carpeta de
EUROSYSTEM tal y como se
ha descrito anteriormente.

BAE10101-es




28

3.1

BAE10101-es

Instalacién desatendida (Unattended Setup)

Posibilidades de uso

La instalacion de EUROSYSTEM soporta una asi denominada “Unattended Setup”. Este tipo
de instalacién se ejecuta sin que durante la instalacion aparezca ningun dialogo o se requiera
otro tipo de entradas por parte del usuario.

Las instalaciones desatendidas ayudan a los administradores de sistemas en el despliegue de
EUROSYSTEM con productos como por ejemplo Microsoft SMS u otras tecnologias “Push”. El
usuario ni podra cancelar ni modificar el tipo de instalacion.

Creacion de Response Files

Una instalacion desatendida utiliza los valores de un fichero Response Files que se ha creado
a partir de las entradas iniciales del usuario. Para la creacion de este Response File, inicie el
siguiente comando desde la linea de comandos:

Setup.exe -r

Para ello, debera encontrarse en el directorio donde se encuentra del fichero Setup.exe. Instale
ahora EUROSYSTEM como siempre y efectie todas las configuraciones que posteriormente
deban ejecutarse también en una instalacién desatendida.

Después de finalizar la instalacién, encontrara el fichero Setup.ISS en el directorio de
Windows. Copie dicho fichero Setup.ISS a los ficheros fuente de su EUROSYSTEM.

Ejecucién de una instalacion desatendida

Para ejecutar una instalacion desatendida, ejecute el siguiente comando desde la linea de
comandos:

Setup.exe -s

Se presupone que el fichero Setup.ISS se encuentra en el mismo directorio que el fichero
Setup.EXE. Si el fichero Setup.ISS se encuentra en otro directorio, este hecho se puede indicar
con el parametro f1:

Setup.exe -s -f1“<Ruta>\Setup.ISS*

Después de ejecutar una instalacion desatendida, se crea un fichero Log. Este se ubica
normalmente en el directorio donde se encuentra el fichero Setup.ISS
Si el fichero Log se debe crear en otro directorio, para ello se puede utilizar el parametro -f2:

Setup.exe -s -f1“<Ruta>\Setup.ISS* -f2“<Ruta>\Setup.LOG*
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Limitaciones y recomendaciones

Si se utiliza una Software Deployment Tool, se recomienda no instalar el servidor SQL

conjuntamente con EUROSYSTEM, sino crear un propio “paquete de distribucion” a tal efecto.
Solamente asi se puede garantizar que la instalacién del servidor SQL no se inicie una

segunda vez.

EUROSYSTEM Setup S5

Install additional programs W

Mark the pragrams, which should be installed additionally. I -

Inztall Hardlock, driver
The software is protected via Hardlock [Dongle). If these drivers are nat available on wour
apstem, vou must activate this oplion,

Install USE-LOM driver

Install LonSetup 32
To install the LonSetup 32, activate thiz ophion,

‘tart SCL Server ingtallatiore
If an SOL server iz already installed, or you uge an SOL server in the netwark please
deactivate thiz option.

< Back H Mest > l[ Cancel

To install the drivers for USE-LOM devices ([USE LON card or USE MGETEH], activate thiz option,

En una instalacion desatendida, siempre se debe desactivar el punto Actualizacién

automatica de nodo. Explicacion: A través de esta configuracion se activa el LonManager 4,
que ejecuta una actualizacién automatica de nodo. Por razones de seguridad durante esta
actualizacion de nodo siempre se presentan cuadros de dialogo, lo que se opone a una

instalacion desatendida.

EUROSYSTEM Setup =

Components and updates %

Selact here, which components should be created and which -
updates zhould be started. ‘

[ Create Windows Autostart entry

tomatic node update

<Back | Mewt> |l Cancel

BAE10101-es
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Manejo

El manejo del software EUROSYSTEM por un control de menus y es en su gran mayoria
autoexplicativo. A continuacion solamente se detallan los puntos de programa mas importantes.

4.1 Configuracion de la pantalla
Menu principal
En general, todas las funciones o campos de las pantallas se pueden seleccionar mediante la
tecla del cursor o la tecla de tabulador y activarse con <Salida campo> o <Enter>.
Posibilidades adicionales son la utilizacion de las teclas numéricas y de funcion (etiquetas de
los campos), activacion mediante clic del ratén, o tocando los campos en caso de pantallas
tactiles.
B N0 vehicie loaded. Selsct with <1>, 1| El menu principal n_1uestra una lista de
gl subfunciones del sistema.
EU R@SYS | El sistema esta listo para posicionar el
| 13 Sselect vehicle vehiculo sobre la calle de ensayos.
Visual defect Si ahora se mueve el vehiculo por encima del
[L2/is_Measurements ] alineador al paso a las placas del controlador
[[:) & Complete measurement and save . de amortiguadores, automaticamente y de
[(5)_Store intermediately and change section ] forma pgrglela se inicia el registro de los datos
de medicion.
EJH VEH-\owner data EJ»..,* Test procedure__l
Se puede intervenir en este procedimiento
automatico en cualquier momento, si las
; mediciones no se han llevado a cabo con éxito
W m ’ﬁ il o se han memorizado equivocadamente.
&) El formato de pantalla del menu principal puede presentar ligeras diferencias segun el numero

de seccién y/o las opciones seleccionadas. (Seccion 500 = turismo / seccion 132 = vehiculos
de carga pesada)

BAE10101-es

Elementos de la pantalla

< Linea de indicaciones

< Campos de entrada

< Botones
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Linea de indicaciones

La primera linea de la pantalla es la barra de indicaciones. Las indicaciones durante el
procedimiento del programa hacen referencia a la continuacion del mismo y / o a la actividad
actual del programa.

Campos de entrada

Los campos de entrada aparecen con aspecto de profundidad en la pantalla. Mediante el
teclado se puede efectuar entradas, algunas de las cuales estan prefijadas numérica o
alfanuméricamente.

Se puede cambiar entre los campos de entrada mediante la tecla de tabulacion (o las teclas de
cursor arriba / abajo, o con la tecla Salida campo).

Dentro de un campo de entrada se puede mover con las teclas del cursor derecha / izquierda.
Esta prefijado un modo de sobrescritura, es decir, la introducciéon de un signo sobrescribe el
signo a la derecha del cursor. El modo de sobrescritura puede desactivarse mediante la tecla
Ins.

Mediante la tecla Del se pueden borrar individualmente signos delante del cursor (detras del
cursor mediante tecla Hacia atras)

Botones

Los botones aparecen en la pantalla de forma tridimensional como "tecla". En general, los
botones pueden activarse mediante clic del ratén o mediante las teclas de funcion
correspondientes del teclado.

Las pantallas tactiles ofrecen posibilidades de manejo adicionales y confort de uso.

Boton Tecla Asignacion
2
F2 Pagina anterior
" F3)
@ F3 Pagina siguiente
" F4)
ﬁZ}\ F4 Péagina de inicio (menu principal)
Up
ﬁ Pantalla T Un nivel hacia arriba
( Dn
@ Pantalla | Un nivel hacia abajo
<
Q) F1 Iniciar ayuda
(™ F12)
} F12 Iniciar impresion
(" ESC)
![i Esc Salir de la pagina

BAE10101-es



32

4.2

4.3

BAE10101-es

Iniciar y finalizar el programa

Iniciar programa

1

3

Posicionar el interruptor principal en ENCENDIDO.
Después de encender el equipo y arrancar el PC se inician automaticamente Windows y el
programa EUROSYSTEM.

Como primera pantalla aparece el logo de MAHA. En la linea inferior aparece el niumero de

version de EUROSYSTEM

Inicializacion jPor favor espere!
Los componentes mostrados bajo "equipos conectados" estan instalados.

Presione Salida campo

=Espere por favor...

Aparece el menu principal del manejo del programa.

Finalizar programa

Antes de apagar el interruptor principal, se debe finalizar el programa del PC asi como la
superficie de Windows.

1

Se abre una ventana sobre la pantalla del menu principal.

2

Presione en el menu principal ESC

Para finalizar el programa, seleccione F2

Para volver al programa, seleccione ESC

El programa se finaliza y aparece la pantalla de Windows.

3

Salga de Windows y posteriormente apague el equipo.

Mando a distancia virtual

1

pr—— aicixl

Para acceder al mando a (i} Kein Fahrzeug geladen. Mit <1> wahler{ — JiSal
distancia virtual, haga clic sobre —
éste simbolo en la linea de % EUROSYSTEM
indicaCiones' T I_L A Fahrzeug aus Liste auswiihlen

Para apagarlo, vuelva a hacer clic ({22 Visusile Mangsl eingeben

sobre el mismo. a's " Priifablauf vorbereiten

& 4 _3 Priifung neu anlegen

EJ 4} Automatische Messung

f_ﬂ ) Verwaltung ] [LJ Priifablauf
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4.4 Procedimiento de prueba seccion 500 / 140
Para ppgler iniciar el procedimiento de prueba K No vehicle loaded. Select with <1>. )
automatico, en la pantalla debe aparecer el =
menu principal. = EUROSY:SIHEM
Asi la calle de ensayos se encuentra [ )3 Select vehicle
preparada para recibir un vehiculo. [(21) Visual defect
3/d Measurements
E,ii &1 Complete measurement and save
&H Store intermediately and change seciionj
[iii' VEH-\owner da‘ta} l__ljd Test procedure ]
441 Generalidades
o

Durante las pruebas, siempre tenga en cuenta los avisos e indicaciones en la linea de
indicaciones (en la descripcidn estan marcadas mediante = Texto de indicacion).

Los valores de medicion registrados se pasan automaticamente a la memoria temporal y
permanecen alli hasta que se memoricen en asociacion con un cliente / vehiculo o se
sobrescriban al efectuar una nueva prueba.

El orden en el cual las mediciones se guardan en la memoria esta predeterminado, lo que tiene
una importancia especial en el control de frenos.

44.2

La Intervencidn en el procedimiento de prueba automatico es posible mediante el teclado o
el mando a distancia. Las teclas de funcidon mencionadas en los pasos de la descripcién se
corresponden con las teclas de funcion de los mandos a distancia.

Indicaciones de uso para la seccion 140

El procedimiento de prueba para la seccion 140 comienza directamente con la prueba de
frenado. Las funciones del programa son idénticas a las de la seccién 500.

Preparativos

1 Accionar el interruptor principal. Espere hasta que haya finalizado la inicializacién del
programa.

2 Pulse la tecla "Enter”.

Comprobacién de la rueda delantera
3 Acceda a los rodillos con la rueda delantera de la motocicleta.
4 Suelte el freno.

BAE10101-es
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443
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Ponga la palanca de cambio de marcha en la posicion ralenti / neutral.

Gire el interruptor B para cerrar el dispositivo de apriete para la rueda trasera.
Efectue la medicion. Consulte el apartado "Utilizacion®.

Gire el interruptor B para abrir el dispositivo de apriete para la rueda trasera.

0 N O O

Comprobacién de la rueda trasera
9 Acceda a los rodillos con la rueda trasera de la motocicleta.

10 Suelte el freno.

11 Ponga la palanca de cambio de marcha en la posicion ralenti / neutral.

12 Gire el interruptor A para cerrar el dispositivo de apriete para la rueda delantera.
13 Efectie la medicion. Consulte el apartado "Utilizacion®.

14 Gire el interruptor A para abrir el dispositivo de apriete para la rueda delantera.

e e e b e
i

Control de la alineacién

1 Pasar con el eje delantero de vehiculo por

la placa de prueba del alineador al paso Side Slip Tester active

(velocidad entre 2,5y 7,5 km/h).
—=>Alineador activado

Aparece la pantalla al lado y muestra la i c

desviacion medida para el eje delantero en frack OK
m/km.

2 Silos valores de medicion estan dentro del Rear axle
intervalo de tolerancia, es decir, la
alineacion esta correcta, los valores se -

muestran en color verde (en caso de
alineacion defectuosa en color rojo).




3 La medicién de la alineacion de las ruedas
posteriores se efectua cuando el eje trasero
del vehiculo se mueve sobre el alineador al
paso.

La comprobacién del eje trasero se efectua
analégicamente a la comprobacién del eje
delantero.

—=>Alineador activado

Los valores medidos se anaden a la
pantalla.

Rear axle

. o J
En el ejemplo los valores de medicion estan Track OK
dentro del intervalo de tolerancia, es decir la —

alineacion es correcta.

Tenga en cuenta que el primer valor de medicién siempre se guarda en la memoria temporal
como valor para la alineacion del eje delantero. jEste orden no se puede alterar!

44.4

La intervencion en el procedimiento automatico de prueba no es posible en esta medicion.
En caso de repeticién de la prueba los valores de medicién en la memoria temporal se
sobrescriben.

Los valores de medicidon pueden memorizarse o recuperarse mas tarde. Una descripcion
detallada se encuentra en los parrafos "Memorizar la medicion" y "Recuperar mediciones".

Comprobacion de la suspensién del eje

) ,
1 Colocar el vehiculo con el eje delantero en
las placas de prueba.
Las ruedas deben estar rectas y centradas
en las placas de prueba y no pueden estar

bloqueadas por una marcha o los frenos.

= El banco de pruebas se activa
automaticamente con una carga > 100 kg
en las dos placas de prueba.

= La prueba se realiza de forma regulada de
10...5 Hz y se produce de forma
simultanea para los dos lados.

= Tras finalizar la medicion, el banco de
pruebas se desconecta automaticamente.

ock absorber tester active |

= Se determina el grado de amortiguacion D
y se muestra en pantalla.

2 Colocar el vehiculo con el eje trasero en las
placas de prueba.

= La prueba se efectua de forma analoga al
eje delantero.

= Con <F5> Gréfico individual/conjunto se
muestran las amplitudes, a eleccién, de
forma individual o conjunta.
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445

La intervencion en el procedimiento automatico de la prueba es posible colocando el
vehiculo nuevamente en las placas de prueba. Compruebe si el campo arriba en el centro
muestra el eje deseado. En caso necesario, cambie al eje correcto utilizando <F2> 6 <F3>.

Control de frenos

Observe el Orden de los controles de frenos predeterminada:

e Prueba de ovalidad del eje delantero

e Prueba de efectividad del frenado del eje delantero

e Prueba de efectividad del frenado del freno de estacionamiento
e Prueba de ovalidad del eje trasero

e Prueba de efectividad del frenado del eje trasero

Las mediciones registradas se guardan en la memoria temporal en este orden. El banco de
prueba no reconoce por si mismo qué freno se esta comprobando en cada momento.

Si por ejemplo Ud. ha efectuado control de frenos para el freno de estacionamiento, el
indicador cambia al control de frenos siguiente, es decir para el eje trasero. Aunque Ud. ahora
vuelve a efectuar la prueba del freno de estacionamiento, los valores de medicion se guardaran
como valores para el eje trasero.

Siempre preste atencion al freno indicado que debe comprobarse ("ED" o "ET"). En caso
necesario, cambie mediante las teclas de funcion <F2> o <F3> al eje deseado.

BAE10101-es

La Intervencién en el procedimiento de prueba automatico y la memorizacion correcta se
detallan a continuacion de la prueba de ovalidad y la prueba de efectividad del frenado.
Posicione el vehiculo lentamente y de forma recta sobre el juego de rodillos. Ambos impulsores
de contacto deben estar presionados. Ponga el cambio de marchas en punto muerto y suelte el
freno.

Aparece la pantalla abajo indicada. En la linea de indicaciones pone lo siguiente:

= Por favor, espere ydespués = Por favor, frene

Comprobacién de la ovalidad

IAYS L ¥ 100003 MAHA Mase vbwn ribas Flabde i Conidt 8 Ca. BL:

1 En el campo abajo en el medio aparece
"ED" para el eje delantero.

2 Enlos indicadores analégicos aparece un
sector amarillo para la medicion de la
ovalidad.

3 Frenar despacio hasta que la fuerza de
frenado se encuentre en los areas amarillos
y mantenerla alli.
&~ Medicion de ovalidad, mantener valor de
frenado

4 Esperar a que finalice el temporizador. Los
valores de ovalidad se guardan en la
memoria temporal.
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Las configuraciones para el area de frenado de la medicion de ovalidad asi como del
temporizador estan predeterminadas. El temporizador corre en un espacio de tiempo que se
corresponde con una revolucion de rueda.

Cambios en esta configuracion solamente deben efectuarse por el servicio técnico de MAHA.
Directamente a continuacion de la ovalidad se comprueba la efectividad del frenado.

Comprobacion del rendimiento de frenado

5

7

LHHYSEIM ¥ S.00.010 6 MAHA Marc vims nias Habdesawarny Gl Ca. KD

F’Iease_brake

Pisar el freno lentamente hasta que se
desconecten los rodillos, es decir, hasta
que se alcance el deslizamiento
predeterminado.

—Deslizamiento izquierda (o derecha)
Se paran los rodillos.

= Valores maximos

= Memorizar valores ED(o FM, ET)

La fuerza de frenado maxima medida
aparece en la pantalla y se guarda en la
memoria temporal. El boton
correspondiente aparece en color verde.

Soltar el freno inmediatamente.

= Por favor, frene
Este aviso en la linea de indicaciones confirma que el frenémetro esta preparado para la
siguiente prueba y que los rodillos estan nuevamente en marcha.

Sacar el vehiculo del juego de rodillos lentamente hacia delante con los rodillos girando.

Después de la Comprobacion de ovalidad y rendimiento de frenado del eje delantero se
efectua la comprobacién de alineacion y la comprobacion de los amortiguadores para el eje
trasero. Después coloque el eje trasero sobre el juego de rodillos del frenémetro.

Se efectua la Comprobacién de rendimiento de frenado para el freno de estacionamiento
(FM). Esta se efectua analégicamente a la comprobacion del rendimiento de frenado del eje
delantero. Siga los pasos 5y 6.

Por ultimo se efectia la Comprobacién de ovalidad y rendimiento de frenado para el eje
trasero (ET). El procedimiento es analdgico a las comprobaciones del eje delantero. Siga los
pasos 1 hasta 7.

Abandonar la calle de ensayos

Con esto se ha finalizado el procedimiento de
prueba automatico. La pantalla vuelve al menu
principal. En la linea de indicaciones aparece:
— Valores de medicion existentes
(memorizar)

8

_ Measurement values available (save) [k |
- 4 EUBOSYSTEM |
= Secnon CAR {500)
f ‘ﬁj Select vehicle

- [ 219 visual defect

3|1 Review measurement values I

Eﬁi i Complete measurement and save

Esperar a que se desconecte el
accionamiento de rodillos del frenédmetro y
los rodillos hayan parado.

Si es posible, abandonar la calle de
ensayos hacia delante, en caso contrario,
pasar rapidamente con marcha atras sobre
el juego de rodillos del frenébmetro asi como
las placas de prueba del banco de control
de amortiguadores y del alineador al paso.

l— 5|kd Store intermediately and change section 1

Eﬁlu VEH-\owner da‘ta [1]-3 Test procedure]

“OA - MH 111

Tost date: 13.11.2006 1 1632

10 Memorice los valores de medicion.

Descripcién en el parrafo "Memorizar la
medicion"”.
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Intervencién en el procedimiento de prueba automatico

Posicione el eje a comprobar de forma lenta y recta sobre el frendmetro. Ambos impulsores de
contacto deben estar presionados. Ponga el cambio de marchas en punto muerto y suelte el
freno.

Aparece la pantalla abajo indicada. En la linea de indicaciones pone lo siguiente:

—=Por favor, espere  y después = Por favor, frene

1 Seleccione los botones <ED>, <FE>, <ET>
(o <F2>, <F3>) para cambiar entre las
indicaciones para el eje delantero, el eje
trasero y el freno de estacionamiento.

2 El campo abajo en el medio indica para qué
freno se puede repetir la prueba.

3 La prueba de ovalidad se repite con <F4>.
—> Medicion de ovalidad, mantener valor
de frenado
Esperar a que finalice el temporizador.

4 Con <DEL> se borra la memoria temporal.

=> Elimine los valores de medicién
temporales

5 Con <F8> se fija el valor de medicioén indicado como valor de medicion maximo, p. €j. si el
vehiculo no alcanza el deslizamiento predeterminado.

—> Valores de medicién maximos
6 Con <F9> se guarda el valor de medicién indicado en la memoria temporal para el freno
mostrado.
—> Valores maximos
—> Memorizar valores medicién ED (o FM, ET)

El cambio de valores de medicion segun descrito arriba solamente se puede efectuar mientras
los valores de medicion todavia se encuentren en la memoria temporal.

44.6

BAE10101-es

Si después del procedimiento de prueba las mediciones ya han sido memorizadas con datos de
cliente o vehiculo (parrafo "Memorizar la medicion"), ya no son posibles modificaciones
posteriores. En esta caso proceda con la prueba nuevamente.

Defectos visuales

Introduccién y memorizacién de defectos visuales

El usuario registrara libremente defectos visuales en la valoracion de un vehiculo. La
introduccién puede efectuarse antes o después del procedimiento de prueba. También todavia
es posible la introduccion en el momento de la recuperacion de las mediciones.

El catalogo de defectos de EUROSYSTEM se corresponde con el catalogo de valoracion para
el examen principal segun parrafo 29 StVZO alemana.

Este botdn en las siguientes pantallas se
corresponde con <Esc>, es decir, la indicacion
vuelve en cada caso a la pantalla anterior.




1 Seleccione en el menu principal
<2>Introducir defectos visuales. Aparece el
catalogo de valoracion.

—Clase de deficiencia
2 Seleccione la clase de deficiencia.

Sigue la subdivisién de la clase de
deficiencia:

—=> Seleccionar deficiencia

3 Seleccione la deficiencia.

Sigue la pantalla para la ubicacién y la
valoracién de la deficiencia (imagen
siguiente).

Si los grupos de deficiencias constan de
mas de una pagina, se puede pasar pagina
con Pantalla-abajo o Pantalla-arriba.

Después de ejecutar los pasos 1 a 3 aparece
la pantalla de al lado.

=> Indicar ubicacion y valoracion de la
deficiencia

4 Seleccione la ubicacion de la deficiencia.
El punto azul abajo a al izquierda sobre el
botdn correspondiente se vuele rojo
(deficiencia seleccionada). Con <Salida

campo> se puede "desactivar" nuevamente

la marca.
5 Valore la deficiencia.

Delete measurement individually

Delete measurements via date range

E__}‘d Delete measuremants via ID number range

EJ Delete all <cpen tests>  (Number 12)
m Backup of the databases (BACKUP)
| O I

m Data import from external software

Mangelbewertung

Después de seleccionar y detallar exactamente la deficiencia, se debe proceder a su

memorizacién para no perder los datos introducidos.

6 Para la introducciéon de un comentario
adicional, presione <F7>.
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7 Aparece una ventana de entrada, en laque [f C  Please entercomment

se puede introducir comentarios de una
longitud de 40 signos maximos.

8 Confirme con <Salida campo> para finalizar
la introduccion.

9 Después de memorizar con <F8> la
indicacion vuele automaticamente a la
pantalla con la clasificacion de las
deficiencias.

10 Introduzca todas las demas deficiencias
segun descrito arriba.

11 Presione <F8> para memorizar las
introducciones efectuadas hasta el
momento. La indicacién vuelve a la pantalla
de clasificacion de deficiencias.

Mostrar la lista de deficiencias

1 Seleccione para mostrar la lista de
deficiencias

2 La lista de deficiencias ofrece un resumen
de las deficiencias seleccionadas.
Deficiencias erroneamente introducidas se
pueden eliminar en eSta Ubicacién 1 101 = BBA:Mindestabbremsung nicht erreicht; |

3 Mueva la marca con las teclas del cursor
hacia arriba o abajo hasta que la
deficiencia deseada esté marcada.

4 Con <F7> se pueden modificar los
comentarios o introducir comentarios
posteriormente.

5 Con <F8> se puede eliminar la deficiencia
marcada.

6 Con <F6> se regresa a la pantalla de la
clasificacion de deficiencias. 2313

F6

BAE10101-es
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4.4.7 Memorizar la medicion
Para la memorizacion se debe asociar la medicidon completa a un cliente con vehiculo. Los
resultados de mediciéon memorizados se administran en el base de datos de mediciones.
Desde esta base de datos en cualquier momento se pueden recuperar las mediciones.
o

El cliente y el vehiculo se pueden asociar antes o después de la prueba.

En la base de datos de mediciones también se introducen clientes que estén esperando en una
cola para efectuar la prueba. La introduccion de clientes en la cola de espera se denomina
"Crear medicién".

Después de finalizar el procedimiento de prueba automatico, aparece nuevamente el menu
principal en la pantalla. Siga los siguientes pasos:

—Valores de medicion existentes (memorizar) [ Measurement values available (save) |
iYa se habra abandonado la calle de ensayos! ; .
. . o EUROSYSIEM
1 Seleccione <4> Finalizar medicion y __ _ Shcuan EAR 300
memorizar. Para Seleccionar un vehiculo (LiL3_select vehicle
antes de iniciar la prueba seleccione <1> Visual defect

Seleccionar vehiculo de lista. 3] Review measurement values

[}J (i Complete measurement and save

Aparece una seleccién del base de datos
de mediciones.

I— 5|kd Store intermediately and change section

[L:/w VEH-ownerdata ] | 7J5 Test procedure |

2 Mueva la marca existente con las teclas de
cursor hasta que esté marcada la medicion
deseada, o introduzca la palabra de
busqueda mediante el teclado en la linea

superior. Mo

. . UK-LM 456

3 Confirme con <Salida campo> o <F8> eccoser
Cargar datos. 6C-DD 456

Dependiendo de que si la seleccién del
vehiculo se efectla antes o después de la
prueba, resulta lo siguiente:

BAE10101-es



42

44.8
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ILBEAYSEL ¥ L0013 6 AAHA Marc wims e labde sy Gl Ca. KD

Wait, Measurement is stored ...

Seleccion después de la prueba
La pantalla confirma que los datos de medicién
registrados se han memorizado junto con el

cliente / vehiculo seleccionado. i Test values will be i
Al mismo tiempo se finaliza el vehiculo. Es : saved ||

decir, en cuanto la pantalla regrese
nuevamente al menu principal después de

aprox. 3 segundos, el sistema esta preparado ’ OA -MH 111 I
para un nueva medicion. - -

Vehicle completed

RATSEM ¥ L0013 6 AN Marc vims e labde sy Geabd 1 Ca. KD

Seleccidén antes de la prueba
Ud. ha seleccionado un vehiculo de la cola de
espera para comenzar con la prueba.

1 Aparece el menu principal e indica la ~ |1]3 Select vehicle 7
matricula del vehiculo. El sistema esta (212 Visual defect B
preparado. { /.. Review measurement values _.
—> La comprobacion del vehiculo puede (L1 Complete measurement and save 3
comenzar... (GIiL_Store intermediately and change secti )
Se puede posicionar el vehiculo sobre la { cls VEH-ownerdata | [( 7] Testprocedure

calle de ensayos.

2 Después de finalizar la comprobacion de un
vehiculo, en la linea de indicaciones
aparece:

=> Valores de medicién existentes
(memorizar)

3 a) Memorice los valores de medicion con
<5> si necesita efectuar mas pruebas
o}
b) memorice los valores de medicién con
<4>y finalice la comprobacion del vehiculo.

Preparar un control nuevo

Asegurese de que la memoria temporal esté vacia antes de efectuar un nuevo procedimiento
de prueba, y que aparezca el menu principal con la indicacion de que el equipo esta dispuesto
para la prueba:

— La comprobacion del vehiculo puede comenzar...

Después de memorizar debidamente los valores de la prueba, el menu principal aparece
nuevamente en disposicion de prueba. No obstante, seria posible que la linea de indicaciones
muestre otro aviso en vez del aviso de disposicidn, o que una comprobacion se deba
interrumpir y comenzar nuevamente desde cero.

1 Active <F8> en el menu principal para
conseguir la disposicion de prueba.
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4.5

4.5.1

Administracion de clientes y vehiculos

En la administracion de clientes y vehiculos se puede organizar los datos de clientes y
vehiculos memorizados. Un cliente se memoriza en cada caso con una determinada matricula

como juego de datos.

Clientes memorizados se pueden recuperar en cualquier momento nuevamente, para
asociarles los valores de medicién de las pruebas efectuadas. De esta manera se puede p. €j.
comparar las pruebas efectuadas en fechas diferentes.

Introducir datos

Entre los campos de introduccion se cambia siempre mediante las teclas del cursor o la tecla
Salida campo. La introduccion de datos para ciertos campos esta predeterminada para

introducciones numeéricas o alfanuméricas.

1 En el menu principal, seleccione <6> Datos
de vehiculo / propietario. Aparece esta
pantalla.

2 En laintroduccion de datos es obligatorio
rellenar como minimo los campos
"matricula" y "ejes".

Los restantes campos se pueden rellenar a
voluntad del usuario.

= En caso de no rellenar los campos de
introduccion coloreados, aparece la
siguiente ventana de aviso:

| Ades 2 PBio| 2 FSBEZRIN
| first namefcompany 2 =

addtional
Telefax

| Modei :
Veh. type 2 | Snstruction VEH Na. ]

| Mileage ] Engine na. =

______| VEH ident o (short) | Seas -

Fhemae typoofbrake double circuit (@
. | — Ken i coor| |
| additional |

et o — S i e o -
----- ction weight [ig)

Lid Entries not correct !

Continue only after Entry
of all obligatory boxes (yellow)!

TIP: Enter license plate no. and number of axles
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4.5.2 Cargar datos principales

Para facilitar la introduccion de datos también F5.
se pueden cargar juegos de datos existentes

oad
. . master d.
en la ventana de introduccion. :

e Con <1> se recupera un cliente existente. Load customer <1>!
Aparece la base de datos de clientes. - .
. ) . oad vehicle <2
e Con <2> se asocia un vehiculo a un cliente.
Aparece la base de datos de vehiculos. oad complete dataset <3
e Con <3> se carga un juego completo de (Old measurements without values <4

datos.

e Con <4> se puede seleccionar una medicion antigua sin valores de medicion.
4.5.3 Finalizar la introduccién de datos

Al finalizar la introduccién de datos se dispone F8
de las siguientes posibilidades: ARG

e Con <1> se puede iniciar la prueba

inmediatamente. Aparece el menu
principal.

—> La comprobacién del vehiculo puede
comenzar ...

e Con <2> se memoriza el juego de datos.
Aparece nuevamente la ventana de
introduccién de datos.

e Con <3> se pueden modificar o ampliar datos actuales.
e Con <4> se borran todas las entradas actuales.

Master data are changed, aborted / stored ? [

el

= Después de cada modificacién de datos
basico aparece la siguiente consulta de
seguridad al memorizar:

abort !
master record is not changed !

store !
changes are imported into the mastey data

454 Borrar mediciones

Ver parrafo "Administracion / base de datos (administrador)".
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4.6

Mostrar nuevamente las mediciones

Al mostrar mediciones nuevamente hay que distinguir los siguiente:

e Mostrar una medicién actualmente procesada,
es decir, el cliente / vehiculo correspondiente todavia esta activado.

e Recuperar una medicién cuyo registro fue efectuado un tiempo atras,
es decir, la medicién deseada debe ser cargada primero.

1 En el menu principal, seleccione
<3>Mostrar valores de medicién. Aparece
la base de datos de mediciones, de la que | EUROSYSSITIEM
se selecciona la medicion deseada BT Seicct vehicle T
)
después de una prueba actual aparece 'éTﬁ' Sl
directamente la pantalla mostrada mas (214 Measurements

abajo. E‘J {; Complete measurement and save
' 5 iH Store intermediately and change section !

En caso de que en la ultima linea esta
indicada una matricula, se muestran las {L:/w VEH-owner data | | 7J5 Test procedure |
mediciones de este vehiculo. Para poder
seleccionar otro vehiculo, confirme primero el
boton <F8>Vehiculo nuevo y después <3>
Mostrar valores de medicion.

Aparece el base de datos de mediciones.

2 Mueva la marca con las teclas del cursor
hasta marcar la medicion deseada, o
introduzca el término de busqueda

mediante el teclado en la linea superior. L. 2

3 Confirme con <Salida campo> o <F8> i; ?Efzgﬁ %g 3% : 2 ]
Cargar datos. Los valores de medicion se i BocoseT  Dsuiaos | FR—
recuperan y estan disponibles para su X P TR 2

seleccion en la indicacion abajo mostrada.

T

Make selection for re-display ...

Aparecen los datos del vehiculo que se esta
comprobando actualmente o que se haya
cargado desde el base de datos.

4 Seleccione el equipo de prueba deseado.

= En caso de haber aprobado la prueba, los
botones aparecen con un marco verde, en
caso contrario con marco rojo.
Botones sombreados no pueden ser
activados, ya que con este equipo no se
efectud ninguna prueba para el vehiculo
seleccionado.
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4.6.1 Control de frenos

Aunque las siguientes imagenes solamente muestran valores que se registraron para un eje
delantero, la descripcion del procedimiento para la recuperacion del control de frenos también
es valida para el freno de estacionamiento y el eje trasero.

1 Seleccione el boton <A> Frendmetro.

2 Seleccione el botén <F2> o <F3> para
cambiar entre las indicaciones para el eje
delantero, el freno de estacionamiento y el
eje trasero.

3 Con <Esc> se abandona esta pantalla y se
vuelve a la pantalla de seleccion.

4 Con <F12> se inicia la impresion.

5 Con la tecla Imagen-abajo <\> se puede
cambiar hacia la siguiente pantalla, donde
los valores de medicion se muestran mas
detalladamente.

6 Con la tecla Imagen-arriba <> se regresa

a la pantalla anterior. Re-dlsplay the front axe

Ie\gl'heel weight {kg Decleratlon (%]

ﬂﬂ

Imbalance [%] Difference [%]
‘ 9
Ovality [kN] "“'*'"" Ovamy (%]

GE] GEH

Difference [%] Difference Abs. [%)]

7 Con <F5> Gréfico se pueden consultar
diferentes gréficos (ver ejemplo abajo).

ﬁ. rake force over Pedal force <g

rake force weight over time <g

BAE10101-es



Ejemplo: Fuerza de frenado izquierda sobre derecha

IAYSTL ¥ 100,003 6 WA Mase vbenribas Flabds i Cont A Ca. BL:

Brake force left over right :

Aqui se muestra la fuerza de frenado en cada
caso izquierda sobre derecha. Los valores a la
derecha se indican en kN, y su diferencia se
puede leer en %.

La curva deberia encontrarse entre las lineas
de limitacién (corredor). El corredor se puede
modificar en la lista de variables.

Con <Esc> se abandona esta pantalla y se
vuelve a la pantalla de seleccion.

BF with max. Difference [N]

Para las indicaciones de graficos se dispone 5
de los siguientes botones: i 7]

<F5> Seleccionar grafico

<F6> Mostrar / ocultar presién de aplicacién
<F7> Mostrar / ocultar lineas auxiliares
<F8> Mostrar / ocultar leyenda

<F9> Escalado constante / dinamica

<F10> Suavizar curvas

<F11> Mostrar grafico pagina entera /
mostrar valores de medicion

<C>  Color de fondo diagrama
<L>  Ancho de linea

Valoracion final control de frenos

1 Con <F8> se muestra la valoracion final.
Hay que diferenciar si el peso total del
vehiculo ya ha sido registrado o no:

IAYSTL ¥ 100,003 £ WA Mase rbenrisas Flabds i Condt A Ca. RL:

Peso total ya registrado: ; :
Final evaluation

Se muestran todos los valores de frenado asi
como la frenada resultante. f Final evaluation CAR

2 Con <F12> se puede imprimir los valores total weight
indicados.

Brake force service brake
3 Con <Esc> se abandona esta pantalla y se
vuelve a la pantalla de seleccion.

Brake force parking brake

Deceleration service brake

Deceleration parking brake

BAE10101-es
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MY 100D 6 AL Marc i e T

ht available, enter=<F5> |

Peso total no registrado:

El control de frenos se efectuo p. ej. como
prueba Unica sobre un frenémetro de placas ' Final evaluation CAR
sin bascula de paso.

2 Aparece la pantalla indicada al lado, que

muestra Unicamente los valores de frenado _
medidos. Brake force parking brake

total weight

Brake force service brake

La indicacion se corresponde con la Deceleration service brake
valoracion fln.al_ arriba mostrada, pero tiene Peceleration perking brake
un campo adicional <F5> Pesos.

3 Con <F5> la indicacion cambia a la pantalla
de introduccion del peso.

4 Introduzca el peso en kg y confirme con
<Salida campo>.
Se procesa la valoracion final.

Se puede prescindir de la introduccién del
peso (sin introduccion, <Salida campo>).

La valoracion final aparece sin el frenado Total weight =
porcentual.

4.6.2 Comprobacion de la suspensién del eje

1 Seleccione <Amortiguacion de eje>.

2 Seleccione los botones <F2> 6 <F3> para
cambiar entre las indicaciones para el eje
delantero y el eje trasero.

3 Con <Esc> Ud. abandona esta pantalla y
vuelve a la pantalla de seleccion.

4 Con <F12> empieza la impresion.

El banco de prueba mide la amortiguacion total del eje, pero no la calidad de los

® amortiguadores.
l El fabricante no responde por costes y dafios que surjan debido a una valoracion erronea de
amortiguadores.
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4.6.3 Control de la alineacion

1 Seleccione <B> Banco de alineacion

= Aparece la indicacion del banco de alineacién, que ya es conocida del procedimiento de
prueba. Valores de medicion que se encuentren fuera de los valores limite se indican en
color rojo.

2 Con <Esc> se abandona esta pantalla y se vuelve a la pantalla de seleccion.
3 Con <F12> se inicia la impresion.

4.7 Procedimiento de prueba seccion 132

Para ppc_ier iniciar el procedimiento de prueba -.

automatico, en la pantalla debe aparecer el

menu principal. EU R-QS'YSTE'M
Secnon CAR {500)

Asi la calle de ensayos se encuentra ] 14 Select vehicle

preparada para recibir un vehiculo. T Visual dofect

3/id Measurements

Complete measurement and save

Store intermediately and change section !

VEH-Aowner data | [[7/3 Test procedure |

4.71 Comprobaci()n sin definicién previa

Antneb rechts ein

Gewicht links. [q

- 145]

Rollwiderstand links [kN]

1 Después de colocar el vehiculo sobre el 2 Accionar el freno en cuanto aparezca la
juego de rodillos, activar la parada de indicacién correspondiente.

. < > i . . 1 1A
agujas con F8h,- (ISoIamente SeTequiere  — se indican los valores de medicion
una vez por vehiculo.) Mmaximos.
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BAE10101-es

Messwerte werden
manuell gespeichert

3 Introducir el nimero de eje y el tipo de = Los valores de medicion se guardan.
freno, guardar la medicion con <*>.

4 En caso necesario, proceder al cambio de eje y ejecutar el procedimiento para otros frenos.
5 Abandonar el juego de rodillos.

EUROSYSIHEM

Saesan 132/ Lies 1

. 1] J Fahrzeug aus Liste auswihlen

2||7] Visuelle Mingel eingeben

. 3).3 Messwerte anzelgen

‘ 4 ﬁ Messung beenden und speichern

[_5_i k4 Messung zwischenspelchern

‘ 6 |igw FZG-\Halterdaten _l i 7|4 Priifablauf

6 Abrir la pantalla de datos del 7 Introducir los datos (los campos
vehiculo/propietario con el botén <6>. obligatorios estan marcados en color
amarillo), accionar <F3> ¢ <F8>.

EUROSYSTEM

. 1] J Fahrzeug aus Liste auswihlen

2||7] Visuelle Mingel eingeben

w1

)

E_JL.) Messwarte anzelgen !
3

J

3

‘ 4 ﬁ Messung beenden und speichern

[_s_iH Messung zwischenspelchern

‘ 6 |igw FZG-\Halterdaten _l i 7|4 Priifablauf

% [ OAMH-100 | E

= El vehiculo afiadido aparece en la pantalla 8 Con el botén <3> en la pantalla principal se
principal. puede abrir el resumen de valores de
medicion.



Bremskraft [kN]  BK-Differenz [%] [ Achsen-r
B a1 [ 46} 2
15 2

Abb, Diff. [%]  / Achsen-Nr

50

Anadlisis del frenado: Se pueden seleccionary Anadlisis final: Con <F12> se abre un menu de
visualizar valores de medicién individuales impresion para imprimir los resultados.

9a Con el botdn <4> en la pantalla principal se
finaliza y guarda la medicion. El vehiculo se
retira de la lista de espera y los valores de
medicion ya no se podran modificar.

[ Dietmannsried
Maschinerbau
MAaHA

9b Con el botén <5> en la pantalla principal la ~ fJesasse 5 s
medicion se guarda temporalmente. '

10 Con el botén <1> en la pantalla principal, - ( -
en un momento posterior el vehiculo puede e — e D WRZACEA10 |
seleccionarse de la lista, volver a
verificarse y sobrescribirse los valores de
medicion anteriores.
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4.7.2 Control de seguridad

1 En el menu principal: <Procedimiento de
prueba>.

2 <Inspeccién de seguridad>.

3 Seleccionar el procedimiento de prueba
deseado.
4 Introducir o cargar los datos.
5 <Imprimir el procedimiento de prueba>.
; : : : J s s e 7 s oo
6 Revisar el vehiculo, introducir defectos. e e 16as
7 Para finalizar, fijar el resultado de la

inspeccion de seguridad y <Finalizar OA:E‘;Q“‘IZB
inspeccién de seguridad>. Después ya no W™HEET =
es posible ninguna modificacion. = . .

bersicht der Bremsenprifung, weiter mit <F3> “Ergebnis festlegen, SP beenden mit <F8>
~ sonstige Angaben

Bairiebshremsaniage Feststelibremsaniage | FEA blockient |

i

mmmmﬂmmmmw : = :“‘-Wm
S En | - | - - S N : nevets Urdisuchung der Radbremse:
& [sor [ e | voos | K NEEEA o) oe v NER NEEKN - SR
IEmmE - mEm R . :

< | < [[zn] < |IEEH| >< | < [ <

> | o< s o< || < < | < | <

| Ariegeoruch i Hochrectiang posamasich mi 0,40 o]

Sonstige Mangal nach Ziff 26 des SP.RL:
77

o[ oacciz | .| —
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4.7.3 Definicion de la medicion automatica

Vs el rrang Conbi1 & I

1 En el menu principal: <Procedimiento de 2 ! e
prueba>. = o '

2 <Definir la medicion automatica>.

3 Definir el vehiculo manualmente o cargar la
definicion.

4 Colocar el vehiculo en el banco de prueba,
ejecutar la inspeccion.

5 Después de finalizar la inspeccion se
pueden corregir los valores de medicién o
finalizarse el vehiculo.

BN EENNDBR
ESIEAT eI le S S S e

MR EREEGER

Fahrzeug wirklich beenden ?

'w Nein, Meftwerte korrigieren
| mme !

I." - ! Ja, beenden
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4.8

Administracion

En lo siguiente solamente se describen las funciones que son accesibles para cualquier usuario

sin Hardlock.

4.8.1

BAE10101-es

e Active <F6> en el menu principal.

= Aparece el menu "Administracion”.

Base de datos (Administrador)

Administrat

&7

5T protocol

Ua!al

Tractor | traiber Safaty teats
(ac-

print copy
Y & & W § 2
Save sattings Expart SeparatelTransponder  DBASE Mobile
measurement mmml Vahicle Data import tostlane

L a. 3' %ﬂ

m Usar Tests

En el punto de menu "Base de datos" se puede borrar mediciones y pruebas abiertas y se

puede asegurar, exportar o importar datos.
e Seleccione el punto de menu
<A> Base de datos (Administrador)

Para el mantenimiento de la base de datos hay
disponibles los siguientes puntos de menu:

<1> Borrar medicién individualmente

<2> Borrar mediciones mediante el area de
fechas

<3> Borrar mediciones mediante nimeros de
identificacion

<4> Borrar todas las pruebas abiertas

<5> Asegurar las bases de datos (Backup)

<6> Restauracion de las bases de datos
(Restore)

<7> Inclusion de datos de un sistema de
procesamiento de datos externo

<8> Exportacion / importacién / eliminacién de
tablas

() Database care Admmlstrator s |
J

L) Database care Administrator

[ﬂ.’ Delete measurement individually
| B
L:a

Delete measurements via date range

Delete measuramants via ID number range

Delete all <open testss (Number 12}

Ll
I’Jxl
=

‘;‘.«I Data import from external software

E‘[ w1l  exportiimportidaiete tables

Backup of the databases (BACKUP)

of the

Ll
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Borrar medicion individualmente

1 En el menu de bases de datos, seleccione
<1> Borrar medicioén individualmente

2 Marque la medicién a borrar en la lista.

3 Seleccione <F8> Cargar datos.

DO-EE 24
[cC-DO 4

= Antes de la eliminacién aparece la
siguiente consulta de seguridad:

4 a) Seleccione <F2> para eliminar la
medicion
b) Abandone la pantalla con <Esc> si no
desea eliminar.

= Después de la eliminacién aparece
nuevamente la pantalla de administraciéon .
de las bases de datos. 1 Database care Administrator :lj
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Borrar mediciones mediante el area de fechas

——

Database care Administrat_or =)

1 En el menu de bases de datos, seleccione
<2> Borrar mediciones mediante el area de

fechas
2 Introduzca en los dos campos el intervalo B Delete measurements via date range
de tiempo deseado, para el cual se deben enter date <from> <to>:

eliminar las mediciones. Dats fram: Dats fo:

3 a) Seleccione <F2> para eliminar las 01.01.2001
mediciones o
b) Abandone la pantalla con <Esc> si no
desea eliminar.

= Después de la eliminacién aparece
nuevamente la pantalla de administracion
de las bases de datos.

Borrar mediciones mediante el area de nimeros de identificacion

——

Database care Administrat_or =)

1 En el menu de bases de datos, seleccione
<3> Borrar mediciones mediante el area de
numeros de identificacion

2 Introduzca en los dos campos el intervalo # Delete measurements via ID number range

de numeros de identificacion deseado, para enier D NimbemEom=lo>:
el cual se deben eliminar las mediciones. ID-NGmberfom:  IDaNUmber -

3 a) Seleccione <F2> para eliminar las
mediciones 0
b) Abandone la pantalla con <Esc> si no
desea eliminar.

= Después de la eliminacién aparece
nuevamente la pantalla de administracion
de las bases de datos.

Borrar todas las pruebas abiertas

1 En el menu de bases de datos, seleccione =¥ moraracs rore A e T
<4> Borrar todas las pruebas abiertas ' LR Gl AT R T =

2 a) Seleccione <F2> para eliminar las
pruebas abiertas o
b) Abandone la pantalla con <Esc> si no :
desea eliminar. ﬂ No.

= Después de la eliminacion aparece
nuevamente la pantalla de administracion
de las bases de datos.
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Copia de seguridad de las bases de datos (Backup)

1 En el menu de bases de datos, seleccione
<5> Copia de seguridad de las bases de
datos (Backup)

2 a) Seleccione <F2> para efectuar una copia
de seguridad en el registro sugerido o
b) Utilice <F3> para seleccionar el archivo
para la copia de seguridad por si mismo

Abort

o | Backup in directory:
C:\Backup!\
¢) Abandone la pantalla con <Esc> en caso ESBackup20061114.dat

de que no desee efectuar una copia de

seguridad. Datei wéhlen:

= Después de la copia de seguridad aparece
nuevamente la pantalla de administracién
de las bases de datos.

Restauracion de las bases de datos (Restore)

1 En el menu de bases de datos, seleccione
<6> Restauracion de las bases de datos
(Restore).

2 a) Seleccione <F2> para sobrescribir todas @® SQL: Restore the database

Database care Administrator .

las bases de datos con la copia de o
seguridad o d w; ot
b) Abandone la pantalla con <Esc> si no
desea efectuar una restauracion. . w_! overwiite il databasas with
. L, ! back-up file ?
= Despues de la restauracion aparece (End all Eurosystem in Network)
nuevamente la pantalla de administracion

de las bases de datos.

1 En el menu de bases de datos, seleccione
<7> Inclusion de datos de un sistema de =
procesamiento de datos externo ' Data import from FOREIGN software

ber of imported MEASUREMENT-datas ]
mber of imported CUSTOMER-datasets :

. of read-in DATASET-datasets :

= Los datos se importan automaticamente
desde el sistema de procesamiento de
datos externo. Se indica el numero de
juegos de datos importados.

. ) » Number of imported TRUCK-datasets :
= Después de la importacién de datos Number of imported CAR-datasets :

aparece nuevamente la pantalla de
administracion de las bases de datos.
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4.8.2

BAE10101-es

Exportacion / importaciéon / eliminacién de tablas

En el menu de bases de datos, seleccione
<8> Exportacion / importacion / eliminacion
de tablas

Seleccione la tabla deseada y después
<F5> Eliminar o

<F7> Exportar tabla o

<F8> Importar tabla

Confirme la correspondiente consulta de
seguridad.

= A continuacion aparece nuevamente la

pantalla de administracion de bases de
datos.

Database care Administrator )

all Measurement tables. =
MAHA_MAIN_DATAS 4
MAHA_MAIN_DATAS 2 .

_‘ X all Measurement tables

limit value tables 5
MAHA_BRAKE_LIMITS y
MAHA_EQUIPMENT_LIMITS o

ystem setti bles Systerm setting tables.
[_ & = MAHA_SOFTDIPS
MAHA_VARIASLES

[ limit value tables

customer tables
MAHA_CUSTOMERS
MAHA_LINKED r

|_ customer tables

[X ask each table individually

Medios de prueba (encargado de garantia de calidad)

Mediante el punto de menu "Medios de prueba" se puede mostrar, modificar e imprimir los
medios de prueba y los plazos de calibracion.

1

N

Seleccione el punto de menu
<B> Medios de prueba (encargado de
garantia de calidad).

Aparece la siguiente pantalla:

Introduzca el medio de prueba. La
introduccion del nombre del medio de
prueba es obligatoria, todos los demas
datos son opcionales.

Con <F5> Cargar datos basicos se puede
cargar datos de medios de prueba ya
establecidos.

Con <F6> Fabricante calibracién se
importan los datos del fabricante.

Con <F7> Encargo de trabajo se puede
establecer un encargo de trabajo para el
medio de prueba.

Abra este menu con <F8> Siguiente y
seleccione un punto de menu.

enter password and confirm with OK I )

T Test equipment administration [ J =

jon (Type):

don: running timmext calibration:

info about manufacturer:

Info of the calibration company: !

@Iew/delete entry mask
@elete master dataset
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4.8.3

4.8.4

4.8.5

Mediciones antiguas

Mediante el punto de menu "Mediciones
antiguas" se puede seleccionar el numero de
mediciones requeridos de la base de datos de
mediciones e cargarlos.

1 Seleccione el punto de menu
<C> Mediciones antiguas

= Aparece la siguiente pantalla:
2 Marque la medicion deseada en la lista.
3 Seleccione <F8> Cargar datos.

Exportar mediciéon
1 Seleccione el punto de menu
<H> Exportar medicion
= Aparece la siguiente pantalla:
2 Marque la medicién deseada en la lista.
3 Seleccione <F8> Cargar datos.

4 Seleccione en el campo de busqueda de
datos el registro de exportacion deseado y
confirme con <Memorizar>.

Importar medicion

1 Seleccione el punto de menu
<|> Importar medicion

2 Seleccione en el campo de busqueda de
datos el registro de importacion deseado y
confirme con <Abrir>.

= El archivo se importa en la base de datos
de mediciones.

9 Measurernent(s)E: select vehicle

10— ian8B 1254

2
05 07 2008 2
11 AABE AT o5 07,2008 2
12 XY-ZZ 987 105 07.2008 E
13 UK-LM 456 05 07,2008 2 I
14 BC-CD ST 05 07.2008 2 |ABCD
15 DD-EE 248 [DS07.2006 W 2
17 1CC-DD 456 05072006 W 2

9 Measurernent(s)E: select vehicle

10— ian8B 1254

2
0S.07.2006 2
11 AA-BB 567 |05 07. 2008 7]
12 XY-ZZ a7 105072008 B
13 UK-LM 456 05,07 2008 ] |
14 BC-CD 987 105.07.2008 2 ABCD
15 DOD-EE 246 0507.2006 MWW 2
17 CC-DD 456 05.07 2006 W 2

2 == select menu point ...

c ’n ’( F
Y 3 j
Tractor | trailer Saloty tests 5T protocol
correlation  (QC - representative)  print copy
7 (] " L
— 3 = g
b ) :*:JI'_ . ..' %
Save sattings import  SeparatelTransponder  DBASE Mobile
messursment  measuremont Vehicle Data import tostlane
" Ll —|° -y P a
R @ 3z i @
Mastor data Mastor datn Master data Usar Tests
Customers. Wahi Komplett Datonbank
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4.8.6

4.8.7

4.8.8

BAE10101-es

Datos principales cliente

1 Seleccione el punto de menu
<M> Datos principales cliente

= Aparece la siguiente pantalla:

2 Introduzca los datos del cliente. Los
campos coloreados deben ser rellenados
obligatoriamente.

3 Abra con <F8> Siguiente el menu

emergente y seleccione un punto de mendu.

Datos principales vehiculo

1 Seleccione el punto de menu
<N>Datos principales vehiculo

= Aparece la siguiente pantalla:

2 Introduzca los datos del vehiculo. Los
campos coloreados deben ser rellenados
obligatoriamente.

3 Abra con <F8> Siguiente el menu

emergente y seleccione un punto de mendu.

Datos principales completos

1 Seleccione el punto de menu
<O> Datos principales completos

= Aparece la siguiente pantalla:

2 Introduzca los datos del cliente y del
vehiculo. Los campos coloreados deben
ser rellenados obligatoriamente.

3 Abra con <F8> Siguiente el menu

emergente y seleccione un punto de mendu.

ake manufacturer I

N Enter data, or load via <F5> , then <F8> [k |

customer - master data &3]

(<N Enter data, or load via <F5> , then <F8> [k |

Info about vehicle type definition
Model
Veh. type 3
Veh. type 5
KBA-Nr.
Axles 2
VEH-type: 2 Gar VEH Class: M1

Info about vehicle master definition
Veh. chassis no. [N H (dent.-MNo.(short) I
License plate no. IN——— VEH No. I
type of brake I
Tire size I
Mileage IN———

Enter data or load using <F5> then <F8> [k |
r data -

Axes| 2 PBto| 2 FSEEZ
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4.9

410

Usuario

. " <P> . c
1 Seleccione el punto de menu <P> Usuario. Enter data, orload via <F5> . then <F8>

= Aparece la siguiente pantalla: o Select range

2 Introduzca el nombre de usuario.

3 Marque una de las casillas segun el tipo de
intervencién del usuario.

4 Rellene los campos de introduccion
adicionales.

5 Abra con <F8> Siguiente el menu
emergente y seleccione un punto de mendu.

Configuraciones

Tenga en cuenta que modificaciones indebidas pueden causar fallos en el funcionamiento que
no estaran cubiertos por la garantia.

Las funciones del menu son accesibles a los usuarios, no obstante solamente deberian
activarse bajo instruccion experta. Se contempla la solucién de problemas de funcionamiento
medianos y pequenos por teléfono en nuestra linea de atencién permanente

+49 (0)180 5624260.

Aparte de ajustes del sistema aqui también se efectia p. ej. el ajuste del software para bancos
de prueba y equipos de medicién que se hayan integrado en la calle de ensayos posterior-
mente. Ademas el usuario dispone de una seleccion de idiomas asi como de apariencias.

1 Desde el menu principal acceda al tercer ~ Dn F5
nivel. {, - )
System

2 Seleccione <F5> Sistema.

3 Seleccione <2> Ajustes.

= Aparece el menu de ajustes:

> A& 3 B g o

Section, lanes
wxtemal devices

EG: P 9 comparny infa Wnguage  GraphiciOptic

[Cuvicos limit valuss  print menu Sofudips. Salidips Beownar BT calibration
miscallanuous dinplsy targot walues

BAE10101-es
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4.11 Diagnéstico

El menud de diagnéstico suministra toda la informacion de los programas y del sistema. Puede
comprobarse el funcionamiento de los equipos conectados.

1 Desde el menu principal acceda al tercer
nivel.

2 Seleccione <F5> Sistema.

3 Seleccione <3> Diagnostico.

= Aparece el menu de diagndstico:

4.11.1 Imprimir softdips
R o e E B

<A> Imprimir softdips

2 Seleccione la categoria deseada e inicie la {5 _mermat an et prococures Brake et
impreSién. E‘p Internal and test procedures additional equipmant
@J Opticns + accessories.

Ej‘j Display + print-out + units

5| 4 Country settings

E,j Various settings for system

E & Printout . dispiay in print menu

HHJHIHUH

' si.) averview all softdips without deseription

BAE10101-es
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4.11.2 Imprimir variables

1 Seleccione el punto de men (o] sccct varave-Group, sartprntoutwin <> <o)

<B> Imprimir variables.
2 Seleccione la categoria deseada e inicie la {15 _pntion vanavis
impresién. EJ Customar variables [units, measuramant ranga)
E];.ﬁ Installations Variables
EJ limit value for evaluation

5| & EG-Brake corridor settings

EJ Suction-No. | COM's | axtornal dovices ...

' siJ averview all variables without deseription

4.11.3 Control de version

1 Seleccione el punto de menu
<C> Control de version.

Version:
= La actualidad de la configuracion se NFF R T
comprueba y valora mediante una 1 : ScfunlStaget B anis T
. s .y V14 V14 (sesssmssan
comparacion de la version actual y la : V39 V39 een Cl
version que deberia estar instalada. , e ’

Vi
vVis
va
V220
viz
VAR
V16
vio
V14
Vi
Vi3

411.4 Resumen del sistema PC

1 Seleccione el punto de menu

<D> Resumen del sistema PC

: EUROSYSTEM V 7.00.012
= Aparece un resumen con todos los datos : IR ol S
ACNi ili : XPF

técnicos del PC utilizado. : Mk Wiope Y o] 5.1 2000, Sorve
 Intel(R) 82865G Graphics Controllar
1280x1024; Truecolour 32 bit
: 503 Mbyte
© 723 Mbyte
© 114 Mbyle
1 23%
1 23%
i |

B
: Pentium 4 (CPUID = 0x0134, 2992 MHz)
- AWohl

- MAHANOBEDRFSVHO

BAE10101-es
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4.11.5 Propagar TCP/IP

® El modo TCP/IP puede activarse bajo "Ajustes varios / Softdip 31". Se requiere una red valida

) BRI

1 Seleccione el punte de mend (| Select menu point, then <Return> ]
<E> Propagar TCP/IP e | _Select menu point, then <Ritf?1>

2 Se puede abandonar la pantalla con <Esc> = JSEl S aetings ~
sin modificar los ajustes existentes. BT nuometcat pesscn vancie o nse P 1

E_!‘ with an extornal saftware _.
ﬁ@ TCPIP Measurement data settings. '

4.11.6 Tratamiento de protocolos

AN A

APPEND.LOG file ES_OUT.LOG TIMNORKSTAT.LOG fil)

F o or oo

OUT LOG flNSTALL LOG fils SEKTION |

1 Seleccione el punto de menu
<F> Tratamiento de protocolos

2 Se puede abandonar la pantalla con <Esc>
sin modificar los ajustes existentes.
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4.11.7 Sistema LON-Bus

Wait, inqui

1 Seleccione el punto de menu
<G> Sistema LON-Bus
Tester (Hardw.)Version

= El primer ciclo pregunta por las versiones e i
de los componentes individuales. En la
tercer columna se muestran los niumeros
de versiones uno detras de otro.

Los ciclos siguientes preguntan por la
disponibilidad de los componentes. En la
primera columna se muestra la disponi-
bilidad con "si" 0 "no" una detras de otra.

Esta consulta se repite ciclicamente.

2 Con <Esc> se finaliza la consulta y se
vuelve al menu de diagnéstico.

4.11.8 Base de datos SQL

1 Seleccione el punto de menu
<K> Base de datos SQL

= Aparece una ventana de informacion sobre

la base de datos SQL.

2 Confirmar con <OK>. SOL Data source: MAHA_EUROSYSTEM_LOCAL
saL _Semr ngma: ({local)
3 La pantalla puede abandonarse con <Esc>. SQL user (Usen, MAHA, USER

S0L error status: OK - no error recognized

| DiagnosticMenu |

4.11.9 Mando a distancia / fuerza del pedal

Test remote control + Pedal force |

1 Seleccione el punto de menu
<L> Mando a distancia / fuerza del pedal

2 Aqui se puede comprobar el mando a
distancia y el medidor de fuerza del pedal.
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4.11.10 Bascula

1 Seleccione el punto de menu <M> Bascula.

2 La bascula puede comprobarse con un
peso de prueba.

[~ Check scale, with a testweight )

Scale - Measurement cells
® ©

4.11.11 Comprobar los impulsos del numero de revoluciones

1 Seleccione el punto de menu
<N> Comprobar los impulsos del nimero
de revoluciones

2 Aqui se puede comprobar el nimero de
revoluciones.

41112 Seguridad del foso

1 Seleccione el punto de menu
<0O> Seguridad del foso

2 Con <F7> Activar seguridad del foso se
puede comprobar la seguridad del foso.

BAE10101-es

(Drehzah! Uberprifen, Ende = <€SC>)]
Drehen Sie an den Drehzahl-Gebern

~ links/rechts um die Drehzahl zu priifen
! oder B prifstand b , dann
A be mit der F dii g einsch
um den prozentualen Schiupf zu priifen
Drehzahl li Drehzahl re

0 ___{

Schlupf in [%] (bei laufenden Motoren)
Schlupf links Schlupf rechts

GSQ Pit safety diagnosis

check pit safety !
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4.11.13 Calibracion

1 Seleccione el punto de menu <P> &X —  Caibraon 10l
Calibracion. '
2 Seleccione el equipo de prueba que desea ¥
. Brako toster  Shockabsorber Sido-slip Spesdomater  Pointer module Turming plates (DT
calibrar. A e NG sester

= Ejemplo: Calibracion fuerzas de frenado.

41114 Agujas

1 Seleccione el punto de menu <Q> Agujas.

2 Aqui puede comprobar la mecénicay el
hardware (acceso solamente con
Hardlock).
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41115 Comprobaciones adicionales

4.11.16 Prueba de rueda individual

En la medicion de prueba individual solamente se enciende el accionamiento de un lado del
juego de rodillos del frendmetro. Para efectuar mediciones de ruedas individuales se debe
cambiar al modo correspondiente previamente.

1 En el menu principal presione el boton <7>
Procedimiento de prueba. Aparece la
pantalla mostrada.

2 Con <1>...<6> se puede elegir entre las
configuraciones posibles. Confirme con [ <2> BT single wheel left
<Salida campo>.

3 Abandone la pantalla con <Esc>y vuelva al
menu principal. [ <4> BT Motorcycle

4 Después de efectuar la medicién de rueda
individual se apaga el modo especial de la
misma manera.

[ <3> BT single wheel right

4.11.17 Deteccion de ruidos

l La opcion de busqueda de ruidos se puede desconectar mediante el software.

Seleccionar busqueda de ruidos

L - e - o
3_' a * E
Main ingpection Yﬂﬂenlnlln THE Quick moasurement Manual measur.
[ m corralatian {§57b Tacha) po tue entry

EU R-OSYSTE'M

Section 132/ Line 1

| 13 setect vehicte 8) |
[ 2/ Visual defects
3/ Data entry for special test proc—edure
E_l 4 Create new test
{[s]) Define automatic measurement

Ei:_] Administration ] @J Test procedure ]

BETA - Version

Truck-Hand Particlo Maasurament Mhm
axtornal dovice Tarminal {BETA) wpoed

El-cuse detection
Si absorber mode

1 Desde el menu principal, pasar al segundo 0

nivel con <W Dn>. 1 En el menu principal seleccionar <7>
2 <F8> Amortiguador. Procedimiento de prueba.
3 <1> Busqueda de ruidos. 2 <K> Busqueda de ruidos de amortiguador.

BAE10101-es



Arrancar los motores

e Con <F6> o <F7> se arranca el motor
izquierdo o derecho.

e Con <F5> se desconectan de nuevo los
motores.

Arrancar los motores

e Con <F6> o <F7> se arranca el motor
izquierdo o derecho.

e Con <F5> se desconectan de nuevo los
motores.

Guardar puntos de ruidos

e Tras ajustar la frecuencia, se puede
guardar el punto de ruido con <F8>.

= Se muestra una lista con los puntos de
ruidos guardados.

¢51 1=

stored noise points:
Ade  Motorleft  Motor right Frequency in Hr

2 FA ON ON 5,6 5,6
1 FA ON ON 5,4 5,4

BAE10101-es
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Desconexion automatica

Noise detection motors on/off, store <F8> [ xea |

® Attention!
e Como proteccion contra el

sobrecalentamiento, los motores se e s
desconectan automaticamente tras un Molor overheating possible
tiempo especificado.

= Aparece esta pantalla como confirmacion.

4.11.18 Modo bascula

EUROSYSIHEM

T mmur_l
| 1/ 4 s Shock absorber mode.
select with <F9>,
continue with <F2>.

|'§' weigh only

I— test E!

w

1 Desde el menu principal, pasar al segundo
nivel con <¥ Dn>.

2 <F8> Amortiguador.
3 <2> Modo amortiguador.
4 <F9> Sélo pesar, confirmar con <F2>.

=
<

ollo

-
o

o
]

Axle weight [kg]
= Se muestran los pesos izquierdo y derecho 0
y el peso axial total. | L"

BAE10101-es
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4.11.19 Seguridad del foso
Si el frenémetro esta en marcha, mediante la seguridad de foso se protege el foso completo o
el area de seguridad alrededor del banco de prueba. En caso de registrarse una persona, un
objeto o un movimiento, la seguridad de foso desconecta el banco de prueba.
Si la seguridad de foso se ha activado con el vehiculo colocado, esta debe desbloquearse
después de retirar el objeto que ha provocado la activacion. Para ello, se debe accionar el
pulsador en la carcasa del pupitre.

4.11.20 Simulacién de carga
Dispositivo de estirado hacia abajo

@

El dispositivo de estirado hacia abajo se activa en la pantalla de medicién después de colocar
el vehiculo en el juego de rodillos.

1 Colocar el vehiculo en el banco de prueba. Se indica el peso y la resistencia a la rodadura.
Después se muestra la pantalla de medicion.

2 Activar el modo de estirado hacia abaja mediante la tecla <F6>. Los motores del frenémetro
se desconectan, la pantalla cambia a una representacion de peso.

3 Estirar el vehiculo hacia abajo,
a) en la caja de conexiones del dispositivo de estirado hacia abajo o
b) con el equipamiento opcional pletina LON-TRAN con el mando a distancia mediante las
teclas 'Arriba’ o 'Abajo’ con la tecla de conmutacion (Shift) pulsada hasta que se haya
alcanzado el peso deseado. (Para el dispositivo de estirado hacia abajo se dispone de un
manual del usuario especifico)

4 Pulsar la tecla <ESC> para desactivar el dispositivo de estirado hacia abajo. Se sale de la
pantalla de peso. Aparece el mensaje <<después de Salida campo los motores vuelven a
conectarse>>.

5 Presione la tecla <Salida campo>. Los motores vuelven a conectarse. En el monitor se
muestra nuevamente la pantalla de medicion y se puede proceder con la inspeccion del
vehiculo.

BAE10101-es
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MLS

= Al aparecer la pantalla de inspeccion de

frenos:

1 Abrir la pantalla de simulacién de cargas

con <F6>.

2 Fijar las cadenas en el vehiculo.

3 Introducir el peso tedrico.
No se acepta ningun peso introducido que
sea mayor que la carga final maxima que
se haya predeterminado con el interruptor
de llave en el grupo hidraulico.

jDurante la simulacién de una carga de 12/ 14 / 20 t se debe mantener una distancia minima
de 1 m entre los cilindros!

BAE10101-es

® V710004 © MAHA Maschinenbau Haldenwang GmbH & Co. KG
~

Carga actual
aplicada por el
MLS LED para la 8,00t
indicacion de la ‘

carga maxima final | @ 1000t
predeterminada Q) 1200t

@ 1400t

Simulation

Weight

Target weight [t]

Peso tedrico introducido

g) 20,00 t

izquierda

Peso actual rueda Peso actual rueda
derecha

Release time in [s]:

Peso axial total actual

4 Iniciar la simulacién de carga con <F6>.
5 Cuando se alcance el peso tedrico, volver a la pantalla de inspeccién de frenos pulsando

<Esc>.

6 Confirmar la solicitud con <Intro>.
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Slowly press down on brake pedal...

7 Proceder a la inspeccion de los frenos.

8 Después de finalizar la inspeccion de los
frenos, volver a abrir la pantalla de
simulacion de carga con <F6>.

elease manually enabled, wait..
9 Soltar las cadenas con <F7>. % _
= El tiempo para soltar las cadenas se indica
en la esquina inferior derecha. El valor se
puede ajustar en la lista de variables.

10 Retirar las cadenas del vehiculo.
Si las cadenas todavia estan en tension y
no se pueden retirar, volver a repetir el
procedimiento con <F7>.

11 Volver a la pantalla de inspeccioén de frenos
mediante <Esc>. Releass time in (s}

55
12 Confirmar la solicitud con <Intro>. -

= Los motores se conectan automaticamente.
13 Proceder al cambio de eje o abandonar el banco de prueba.

¢El simulador de carga no se activa?

STy ——y T F—y T E YT P— YT

No vehicle loaded. Select with <1>. &} ~ Please select, then <Return> | H
EUROSY.STEM "

e bt . <2> Correct measurement

r 1] 4 Select vehicle

lz 7] Visual defects 3 [ <> cAR-Measurement range
l 3|* Dataentry for special test procedure 1 . <6> TRK-Measurement range

4| A Create new test [ <G> Release load simulator (MLS)
l 5| Define automatic measurement

[Ls)) Administration | l 7). Test procedure

1 Pasar al 2° nivel con <W¥ Dn>. 3 <Activar Dispositivo de estirado hacia abajo
2 <Oftros>. (MLS)>.

-

<6> Release load simulator (MLS)
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Elevacion del juego de rodillos

1 Conectar el frenémetro.

2 Colocar el eje deseado en el juego de rodillos.

3 Elevar o bajar el juego de rodillos mediante las teclas del mando a distancia:

W

[ @Oo®

QOO0

PROR Shift ELEVAR juego BAJAR juego
PP de rodillos de rodillos
eeed « Pulsar la tecla Shift (el simbolo de Shift
0 aparece en pantalla)

e Pulsar la tecla de flecha correspondiente

e

i

4 Proceder a la inspeccion de los frenos.

o El ajuste de altura del juego de rodillos se finaliza al soltar la tecla. No existe un final de carrera

1 automatico.

VORSICHT
WARNING

O,

Bei angehobenem Rollensatz
Feststelloremse NICHT anziehen.

Do not put on the parking brake
when the roller set is raised

jPeligro de lesiones y de dafios!
Con el juego de rodillos elevado no se debe accionar el freno de estacionamiento. El vehiculo
podria caerse del juego de rodillos.

BAE10101-es
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4.11.21

Control traccion 4x4 /| ASR /| ASD

Los frendmetros de la calle de ensayos de seguridad pueden equiparse opcionalmente con un
modo de traccion 4x4. Este modo permite el control de frenos de vehiculos con regulaciones de
traccion rigidas y “visco” asi como la comprobacién de ASR (control de regulaciones anti-
deslizamiento) y ASD (diferenciales de bloqueo automaticos).

Tenga en cuenta que para la comprobacion de traccion 4x4 se requiere tanto un medidor de
fuerza del pedal como el mando a distancia IFB3.

La instalacion del modo de traccidon 4x4 se efectua por el servicio técnico de MAHA.

1 1l menu principal aparece entonces con la
linea de indicaciones "Modo traccion 4x4" y
un simbolo adicional para el modo de
traccion activado en cada momento.

[ 1] 4 Select vehicle

2 Con <F5> Modo traccion se cambia entre {210 Visual defect
los diferentes modos. {:]ii Measurements

" 4| [ Complete measurement and save
W-IE] Store intermediately and change sech
VEH-\owner data _] [_r_;_,‘ Test procedure

J
J
J

J

Los diferentes modos se muestran como sigue:

(R i T

Estandar Rigido "visco" ASR / ASD

Control de frenos traccion 4x4

En el control de frenos de vehiculos con traccion 4x4 se debe diferenciar entre una regulacion
de traccion "rigida" o una regulacion “visco”. Las regulaciones de traccion "visco" se dividen
ademas en duro y blando.

Antes de proceder con el control de frenos se debe conectar el cable del medidor de fuerza del
pedal al mando a distancia y se debe fijar el medidor de fuerza del pedal en el zapato o en el
pedal de freno.
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En caso de comprobar vehiculos con regulaciones de traccién
"rigidas" o “visco” duras, se deben colocar tiras reflectantes en A\
las ruedas de vehiculo antes de la prueba.

Mediante una barrera de luz integrada en el frenémetro se
registra entonces mediante las tiras reflectoras una revolucion
de rueda exacta.

A = tira reflectora B = barrera de luz

La regulacion del motor registra el numero exacto de revoluciones de los rodillos que giran
hacia delante y lo transmite a los rodillos que giran hacia atras. Asi se evita la transmision de
fuerza al segundo eje asi como un momento de giro sobre la cuerda de accionamiento.

En la comprobacion de vehiculos con traccion 4x4 se prueban los frenos de cada rueda
individualmente:

1. Eje delantero, rueda izquierda
2. Eje delantero, rueda derecha
3. Eje trasero, rueda izquierda
4. Eje trasero, rueda derecha

Procedimiento de prueba

1 Activar modo ASR/ASD
Seleccionar el modo de tracciéon deseado con <F5>.

2 Preparar el control de frenos
a. Posicionar el eje delantero sobre el frenémetro.
Ambos impulsores de contacto del juego de rodillos deben estar presionados.
b. Soltar freno.
c. Pisar el embrague y poner el cambio de marchas en punto muerto.
Poner cambio automatico en posicion neutral (N).

3 Comprobacion de la efectividad del Motor izquierdo Motor derecho

frenado izquierda \
a. Accionar el juego de rodillos izquierdo i\

mediante la tecla "encender motor" del
mando a distancia.

= El juego de rodillos izquierdo arranca \ S /
hacia delante, el juego de rodillos derecho i ’

arranca hacia atras. ®¥©|®J®

© = apagar motor
® = encender motor

b. Prueba de ovalidad (si se desea) ver parrafo "Prueba de ovalidad".

c. Pisar el freno lentamente hasta que los rodillos se desconecten
= El accionamiento de rodillos se desconecta en cuanto se alcance el deslizamiento
predeterminado.
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¢No se alcanza el deslizamiento?

Si la fuerza de frenado del freno del vehiculo es demasiado baja para alcanzar
deslizamiento, el accionamiento de los rodillos se apaga con la tecla "apagar motor" del
mando a distancia.

= El valor de frenado maximo se indica mediante la barra izquierda.

d. Soltar el freno inmediatamente.
= La fuerza de frenado maxima medida se indica mediante la barra izquierda.
= La barra derecha se mantiene en cero.

Comprobacion de la efectividad del frenado derecha

a. Accionar el juego de rodillos derecho mediante la tecla "encender motor" del mando a
distancia.

= El juego de rodillos derecho arranca hacia delante, el izquierdo arranca hacia atras.

b. Pisar el freno lentamente hasta que se alcance la fuerza de pedal anotada.
= El accionamiento de rodillos se desconecta en cuanto se alcance el deslizamiento
predeterminado.

¢No se alcanza el deslizamiento?

Si la fuerza de frenado del freno del vehiculo es demasiado baja para alcanzar
deslizamiento, el accionamiento de los rodillos se apaga con la tecla "apagar motor" del
mando a distancia.

= El valor de frenado maximo se indica mediante la barra derecha.

c. Soltar el freno inmediatamente.
= La fuerza de frenado maxima medida se indica mediante la barra derecha.
= La barra izquierda muestra la fuerza de frenado del lado izquierdo.

Memorizar valores de mediciéon

Para poder memorizar, el vehiculo debe encontrarse sobre el juego de rodillos. En caso de
que el vehiculo durante el control de frenos se eleve fuera del juego de rodillos, se debe
posicionar el vehiculo sobre los rodillos nuevamente para memorizar los valores de

medicion
F9 &£+

Tecla de memorizacion del mando a distancia IFB 3: @

Abandonar el frenémetro
a. Esperar a que los rodillos estén parados.
b. Sacar el vehiculo del juego de rodillos lentamente hacia delante.

Volver al modo estandar
Seleccionar el modo estandar con <F9>.
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Comprobacion ASR / ASD

En la comprobacion de ASR o ASD se simula la situacion de una rueda "agarrada" y una rueda,
p. €j. cuando el vehiculo se encuentra con una rueda sobre la carretera seca y con la otra
sobre una placa de hielo.

En la prueba se bloquea un juego de rodillos (carretera seca), el otro puede moverse
libremente (placa de hielo). Si ASR (o ASD) funcionan en la prueba, es posible sacar el
vehiculo del banco de prueba.

Procedimiento de prueba

1 Activar modo ASR/ASD
Seleccionar el modo de traccion deseado con <F5>.

2 Preparar la prueba de funcién
a. Posicionar el eje de traccién sobre el frenémetro.
Ambos impulsores de contacto del juego de rodillos deben estar presionados.
b. Pisar el embrague y poner el cambio de marchas en punto muerto.
Poner cambio automatico en posicion neutral (N).

3 Prueba de funcidn izquierda
a. Seleccionar el juego de rodillos izquierdo mediante la tecla "encender motor" del mando
a distancia.
= El juego de rodillos seleccionado (izquierdo) se bloquea.
b. Poner la marcha y sacar el vehiculo lentamente del juego de rodillos.
= Con un ASR (o ASD) funcional se consigue sacar el vehiculo del juego de rodillos.
= El bloqueo se suelta una vez los impulsores de contacto ya no estén presionados.

jPeligro de dafnos para el accionamiento de los rodillos!
En caso de ASR (o ASD) defectuoso el juego de rodillos de rodaje libre se acelera. jNo
acelerar a mas de 11 km/h!
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4 Prueba de funcion derecha
a. Volver a posicionar el vehiculo sobre el juego de rodillos mediante marcha atras.
b. Pisar el embrague y poner el cambio de marchas en punto muerto.
Poner el cambio automatico en posicion neutral (N).
c. Repeticion de los puntos 3.a. y 3.b. para el lateral derecho.

5 Volver al modo estandar
Seleccionar el modo estandar con <F9>.
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412

4121

Configuracion de funcionamiento como puesto individual o en
red

EUROSYSTEM se puede utilizar en funcionamiento como puesto individual o en red. Se
requieren las siguientes configuraciones:

1 Desde el menu principal acceda al tercer
nivel de botones.

2 Boton <F5> Confirmar sistema. af . sl i N e »
Variablos Database Directarion i.ﬁv:llvduu Pl'::x; Mlen.dl:‘nhu-
= Se abre un menu emergente. s i
3 Seleccionar el punto de menu <2> Ajustes. e ZEZI 3 @J 'Q' sy
. , EG-Brake corridar pro-waming days  Passwords company info language Graphic/Optic
4 Seleccionar el punto de menu <B> Mostrar
base de datos. = " o > e o
B @ o o -
[Davices limit values  print menu Softdips Sofidips Browser BT calibration

miscallaneous dinplay target values
print out

Funcionamiento como puesto individual

Como estandar, EUROSYSTEM se instala para su funcionamiento como puesto individual.

1 Compruebe que la casilla de control - 3
<Instalado en este PC" esté marcada. SQE_E:E?:% settl_ns —
= Las LEDs verdes SQL 0aC nsialed Ff
* SQL ODBC instalado oo

e servidor SQL instalado y activo

¢ bases de datos SQL activas
debajo de la casilla de control deben
iluminarse.

2 Abandonar el menu de ajuste con <Esc>.

BAE10101-es
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4.12.2

Funcionamiento en red

1 En el servidor instalar solamente la base
de datos SQL. Procedimiento:

e Insertar el CD de instalacion.

e Cancelar el Auto-Setup.

o Abrir la carpeta MSDE en el Explorer.
e Iniciar "Start.bat".

Las siguientes configuraciones se deben efectuar en todos los ordenadores de puesto de

trabajo, pero no en el servidor.
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2 Instalar en todos los ordenadores de
puesto de trabajo el programa

EUROSYSTEM con la base de datos SQL.

3 Reiniciar todos los ordenadores de puesto
de trabajo.

4 Abrir con doble clic sobre el icono SQL el
campo de dialogo mostrado al lado.

5 Quitar la marca de la casilla de control.

6 Iniciar EUROSYSTEM en cada ordenador
de puesto de trabajo y entrar en la
configuracién de la base de datos.

7 Marcar la casilla de control <Instalado en
red>.

Las LEDs verdes

¢ SQL ODBC instalado

e servidor SQL instalado y activo

¢ bases de datos SQL activas
debajo de la casilla de control deben
iluminarse.

0 SOL Server Service Mana g - 10| x|

Server hAHANDSEDRFIVHO

Services: I MSSOLS erver

4 Start/Cartinue
n Pauze
H Stop

[T Auto-start zervice when 05 starts

PMAMAHANDSEDRFIVHO - MSSOLS erver -

SQL-Database settings |

[ installed on this PC —l,_, r
S0L 008C mstalled a
S0L Server instalied and actr@
S0L Database active: -1

tlocal)
MAHA_EUROSYSTEM




8 Contestar la consulta con <F3>.

= Si no aparece ningin mensaje de error, el
acceso a la base de datos ha sido instalado
con éxito en el servidor.

9 Abandonar el menu de ajuste con <Esc>.

10 Contestar la consulta con <F2> vy reiniciar
EUROSYSTEM.

Abort = Program end

create only ODBC connection

install SQL Server connection and
ODBC connection
SQL-Server must be available!

SQ-Database settings
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Mantenimiento

jPeligro de lesiones o de muerte por electrocucion!
Es obligatorio desconectar el interruptor principal y asegurarlo contra una posible reconexion
antes de proceder a cualquier trabajo de mantenimiento.

5.1

Revision anual

e Elintervalo de mantenimiento prescrito por el fabricante es de 12 (doce) meses.
Este intervalo de mantenimiento hace referencia a un uso habitual en un taller. Si el equipo /
la instalacion se utiliza mas frecuentemente o bajo condiciones de funcionamiento mas
extremas (p. €j. en exteriores, trenes de lavado), el intervalo debe acortarse de forma
correspondiente.

¢ Los trabajos de mantenimiento solamente deben efectuarse por personal técnico autorizado
y con la formacion correspondiente. Dicho personal técnico comprende técnicos
autorizados y formados del fabricante, de los distribuidores autorizados y de los servicios
técnicos correspondientes.

e En caso de no observancia la garantia pierde su validez.

5.2

5.2.1

Mantenimiento por parte del propietario

Comprobar la tensién de las cadenas

2 Intervalo de mantenimiento: mensual

La tension de las cadenas debe comprobarse por primera vez 14 dias laborales después de la
puesta en servicio, y después mensualmente:

1 Retirar las chapas protectoras del juego de rodillos.

2 Untar generosamente con grasa multiusos la cadena (A) en todo su largo. Al hacerlo, girar
los rodillos manualmente.

3 Comprobar el juego de la cadena: La cadena deberia poder moverse con la mano aprox. 5
mm arriba y abajo.

Si la cadena presenta una tension demasiado baja, seguir los siguientes pasos:
4 Soltar los tornillos de fijacion (B).

5 Ajustar la cadena a la tension correcta mediante el tornillo tensor (C).

6 Volver a apretar los tornillos de fijacion.

o]
p Bancos de prueba con elevacién de rodillos: Par de apriete 500 Nm
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7 Volver a comprobar la tension de la cadena.
8 Volver a montar las chapas de proteccién en el juego de rodillos.
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> IW2/MBT 2x00
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> IW 4/7 /| MBT 4x00/7x00

@

®

LI
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> IW10/MBT 1000
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5.2.2

Lubricar la bisagra del rodillo tensor

2 Intervalo de mantenimiento: 200 horas de servicio / 12 meses

BAE10101-es

Lubricar las bisagras de los rodillos tensores cada 200 (doscientas) horas de servicio o una vez
al afo.

1 Retirar las chapas protectoras del juego de rodillos.

2 Tratar los puntos de lubricacion (D) con un lubricante rociable. Al hacerlo, mover el rodillo
tensor hacia arriba y abajo.

3 Volver a montar las chapas de proteccién en el juego de rodillos.

> IW2/MBT 2x00
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> IW 4/7 /| MBT 4x00/7x00
@ : @ ® ° ®
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> IW10/MBT 1000
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6

6.1

Errores

Categorias de errores

El grupo 1 se puede

“reparar”.

El usuario puede

repetir el

procedimiento o

ignorar el error.
ERROR GRAVE

Segun el tipo de error

Critical error
ID: 02713

Node (LON BPW)
15 = Brake tester left

Error
90 = does not answer (network error)

deactivate

existe una clasificacion

en dos grupos:
El grupo 2 es
“irreparable”. El
usuario solamente
puede confirmar la
desactivacion del
equipo.

Critical error

ID: 02721

Node (LONBPLKW)
15 = Brake tester left

Error

71 = Cable break (Sensor speed monitoring left)

ERROR LEVE

Puede retrocederse por el usuario. No se
requiere el reinicio del programa.

Minor error

ID: 02719

Node (LONBPLKW)
15 = Brake tester left

Error
50 = Zero-point defective (Weight)

NOTA

Informacién que debe ser observada por el
usuario. Se retrocede automaticamente. El
equipo puede seguir funcionando sin reiniciar el
programa.

Advice

ID: 10105

g Node (LONBPLKW)
15 = Brake tester left

Advice
41 = Only sensor roller left pressed

Reset error in 3 sec.
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6.2 Lista de errores

ID 03 —"LON OR 8 (1)" - Tarjeta de relé 1

Error Cat Descripcion

920 @ No contesta (fallo de red)

91 @ No contesta (Timeout)

ID 04 - "LON IN 8 (1)" - Tarjeta de entrada 1

Error Cat  Descripcion

90 @ No contesta (fallo de red)

91 @ No contesta (Timeout)

ID 06 — "LON IRE" - Receptor de infrarrojos

Error Cat  Descripcion

01 @ Error de transferencia

02 @ Bateria baja

90 @ No contesta (fallo de red)

91 @ No contesta (Timeout)

ID 08 — "LON BP" = Frendémetro turismo

Error Cat  Descripcion

01 Sélo se ha pulsado el rodillo tensor izquierdo

02 Soélo se ha pulsado el rodillo tensor derecho

03 @ Vehiculo ya colocado, durante RESET

05 @ Version de software no actual (software de nodo)
11 @ Ajuste a cero: izquierda fuera del intervalo

12 @ Ajuste a cero: derecha fuera del intervalo

13 Intensificacion: izquierda fuera del intervalo
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Error Cat  Descripcion

14 Intensificacion: derecha fuera del intervalo
15 Ajuste a cero: Cancelacién izquierda

16 Ajuste a cero: Cancelacion derecha

17 Intensificacion: Cancelacion izquierda

18 Intensificaciéon: Cancelacién derecha

920 @ No contesta (fallo de red)

91 @ No contesta (Timeout)

ID 09 — "LON SB" - Banco de control de amortiguadores

Error Cat  Descripcion

01 @ Colocacion solamente a la izquierda

02 Colocacion solamente a la derecha

03 Abandonado antes de iniciar la medicién

04 Vehiculo demasiado pesado

05 @ Version de software no actual (software de nodo)

920 @ No contesta (fallo de red)

91 @ No contesta (Timeout)

ID 10 — "LON RA" - Alineador al paso MINC

Error Cat  Descripcion

90 @ No contesta (fallo de red)

91 @ No contesta (Timeout)
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ID 11 — "LON TP" = Banco de prueba para tacometro

Error Cat  Descripcion
920 @ No contesta (fallo de red)
91 @ No contesta (Timeout)

ID 15 (li) y ID 16 (re) — "LONBPW", "LONBPLKW" > Frenémetro con

bascula
Error Cat  Descripcion
05 @ Version de software no actual (software de nodo)
06 @ Contradicciones en las variables
11 Ajuste a cero: izquierda fuera del intervalo
12 Ajuste a cero: derecha fuera del intervalo
13 Intensificacion: izquierda fuera del intervalo
14 Intensificacién: derecha fuera del intervalo
15 Ajuste a cero: Cancelacién izquierda
16 Ajuste a cero: Cancelacion derecha
17 Intensificacion: Cancelacion izquierda
18 Intensificaciéon: Cancelacién derecha
19 Bascula: fuera del intervalo
20 @ Fallo de comunicacion izquierda € - derecha
21 Bascula: Ajuste a cero no posible
25 @ Bascula: Caja(s) de medicion defectuosa(s) / no conectada(s)
27 @ Bascula: Caja(s) de medicion defectuosa(s) (intervalo de medicion)
32 @ Generador de impulsos revoluciones defectuoso — izquierda Senal de
deslizamiento
33 @ Generador de impulsos revoluciones defectuoso — ambos Seiial de
deslizamiento
34 @ Generador de impulsos revoluciones defectuoso — derecha Senal de

deslizamiento
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Error Cat  Descripcion
40 Fuerza de frenado: Ajuste a cero con errores
(31) @ Soélo se ha pulsado el rodillo tensor izquierdo
(gg) @ Soélo se ha pulsado el rodillo tensor derecho
43 @ MOREG: Error general
50 Bascula: Ajuste a cero con errores
51 @ Vehiculo colocado, durante el RESET
61 @ PARADA DE EMERGENCIA (desbordamiento de memoria) izquierda
62 @ PARADA DE EMERGENCIA (sobrepasada la fuerza de frenado maxima)
65 @ Control de arranque
I @ Rotura de cable Namur 1 (deslizamiento rueda izquierda)
72 @ Rotura de cable Namur 2 (deslizamiento motor izquierda)
73 @ Rotura de cable Namur 3 (colocacién izquierda)
74 @ Rotura de cable Namur 4 (deslizamiento rueda derecha)
75 @ Rotura de cable Namur 5 (deslizamiento motor derecha)
76 @ Rotura de cable Namur 6 (colocacién derecha)
81 @ Rotura de cable (fuerza de frenado resorte de medicién izquierda)
82 @ Rotura de cable (fuerza de frenado resorte de medicién derecha)
83 @ Rotura de cable (bascula resorte de medicion izquierda)
84 @ Rotura de cable (bascula resorte de medicién derecha)
920 @ No contesta (fallo de red)
91 @ No contesta (Timeout)
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ID 17 - "LON IN 8 (2)" - Tarjeta de entrada 2 (sin desbloqueo LON)

Error Cat  Descripcion

920 @ No contesta (fallo de red)

91 @ No contesta (Timeout)

ID 18 — "LON IN 8 (3)" - Tarjeta de entrada 3 (sin desbloqueo LON)

Error Cat  Descripcion

920 @ No contesta (fallo de red)

91 @ No contesta (Timeout)

ID 21 — "LON RS232 (1)" - Médulo RS232- 1

Error Cat  Descripcion

90 @ No contesta (fallo de red)

91 @ No contesta (Timeout)

ID 23 — "LON RS232 (2)" - Médulo RS232- 2

Error Cat  Descripcion

920 @ No contesta (fallo de red)

91 @ No contesta (Timeout)

ID 24 — "LON RS232 (3)" > Médulo RS232- 3

Error Cat  Descripcion

920 @ No contesta (fallo de red)

91 @ No contesta (Timeout)

ID 25 — "LON DT" - Plato giratorio (sin desbloqueo LON)

Error Cat  Descripcion

920 @ No contesta (fallo de red)

91 @ No contesta (Timeout)
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ID 27 — "LON OR (2)" > Tarjeta de relé 2 (sin desbloqueo LON)

Error Cat  Descripcion

920 @ No contesta (fallo de red)

91 @ No contesta (Timeout)

ID 28 — "LON OR (3)" - Tarjeta de relé 3 (sin desbloqueo LON)

Error Cat  Descripcion

920 @ No contesta (fallo de red)

91 @ No contesta (Timeout)

ID 31 — "LON Agujas" > Moédulo de agujas

Error Cat  Descripcion

05 @ Version de software no actual (software de nodo)

06 @ Contradicciones en las variables

920 @ No contesta (fallo de red)

91 @ No contesta (Timeout)

ID 32 — "LON UHF" - Moédulo de radio

Error Cat  Descripcion

90 @ No contesta (fallo de red)

91 @ No contesta (Timeout)

ID 40 — "MGT5" &> Gases de escape - gasolina

Error Cat  Descripcion

920 @ No contesta (fallo de red)

91 @ No contesta (Timeout)
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ID 45 — "MOREG LON" - Control de la traccion

Error Cat  Descripcion

10 @ MOREG: Médulo LON TP no encontrado

44 @ MOREG: Barrera de luz izquierda defectuosa

45 @ MOREG: Barrera de luz derecha defectuosa

46 @ MOREG: Barreras de luz izquierda y derecha defectuosas

920 @ No contesta (fallo de red)

91 @ No contesta (Timeout)

ID 53 — "PERFIL" - Profundidad del perfil

Error Cat  Descripcion

920 @ No contesta (fallo de red)

91 @ No contesta (Timeout)

ID 55 - "OBD SCAN" > MDO2LON equipo individual

Error Cat  Descripcion

920 @ No contesta (fallo de red)

91 @ No contesta (Timeout)

ID 56 — "LON SMC (1)" - Controlador 1 motor incremental

Error Cat  Descripcion

920 @ No contesta (fallo de red)

91 @ No contesta (Timeout)

ID 60 — "LON SMC (2)" -> Controlador 2 motor incremental

Error Cat  Descripcion

90 @ No contesta (fallo de red)

91 @ No contesta (Timeout)
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ID 61 — "LON SMC (3)" > Controlador 3 motor incremental

Error Cat  Descripcion

920 @ No contesta (fallo de red)

91 @ No contesta (Timeout)

ID 62 — "LON MLS" - Simulador de carga (dispositivo de estirado hacia
abajo)

Error Cat  Descripcion

90 @ No contesta (fallo de red)

91 @ No contesta (Timeout)

ID 99 — "General” > Mensajes de error generales de EUROSYSTEM

Error Cat  Descripcion

101 @ Deteccion de matricula

104 € LITE3: Timeout

110 @ GIEGLAN: Directorios defectuosos

111 @ ES_IN (Import): Directorio defectuoso
112 @ ES_OUT (Export): Directorio defectuoso
113 @ Directorios MCTC defectuosos

115 @ Sistema operativo no valido

116 @ Memoria de trabajo insuficiente

17 ) CPUinsuficiente

118 @ Configuracién de color demasiado baja (por debajo de 32 bits)
120 @ Guardamotor desconectado
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7

Informacién de empresa

© MAHA Maschinenbau Haldenwang GmbH & Co. KG

Nota legal ségun ISO 16016:

Sin nuestra expresa autorizacién, queda terminantemente prohibida la reproduccion total o
parcial de este documento, asi como su uso indebido y/o su exhibicién o comunicacion a
terceros. De los infractores se exigira el correspondiente resarcimiento de dafios y perjuicios.
Quedan reservados todos los derechos inherentes, en especial los de patentes, de modelos
registrados y estéticos.

El contenido de este manual ha sido comprobado con el debido rigor. No obstante, la existencia
de errores no se puede descartar por completo.
Se reserva el derecho a cambios técnicos sin previo aviso en cualquier momento.

Documento
Numero: BAE10101-es
Fecha: 13.07.2011
Fabricante
MAHA Maschinenbau Haldenwang GmbH & Co. KG
Hoyen 20
87490 Haldenwang
Germany
Teléfono: +49 (0) 8374 585 0
Fax: +49 (0) 8374 585 590
Fax repuestos: +49 (0) 8374 585 565
Pagina web: http://www.maha.de
Email: maha@maha.de

Linea de atencion permanente:
+49 (0) 180 5624 260 para frendmetros, calles de ensayos
+49 (0) 180 5624 280 para técnica elevadora
+49 (0) 180 5624 290 para bancos de potencia, técnica de gases de escape

Servicio Técnico
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AutomoTec GmbH
Maybachstralle 8
87437 Kempten

Germany

Teléfono: +49 (0) 180 56242 50

Fax: +49 (0) 180 56242 55
Pagina web: http://www.automo-tec.com
Email: service@automo-tec.com

MAHA Maschinenbau Haldenwang Espafa S.L.
Ctra. de Vilablareix 26
17181 Aiguaviva-Girona

Servicio: 972 245511



